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1 CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwjzanych z instalacjami teletechnicznymi dla tem&azbudowa budynku
Etckiego Centrum Kultury- ETAP I

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakauohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1

Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w
przypadkach prostych robo6t o niewielkim znaczerdlg ktérych istnieje pewno, ze
podstawowe wymaganiadts spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wyaiyah z
doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki bietosy.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi uszczegotowien uzupetnienie rozwizan
projektowych i w zwazku z tym naley ja rozpatrywa tacznie z DokumentagjProjektova —
zatwierdzonym projektem budowlanym i wykonawczynezwoleniem oraz instrukcjami
Inspektora Nadzoru.

1.3 Przedmiot i zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji teciangy (ST) dotycz zasad wykonywania
robét zwhzanych z wykonaniem instalacji elektrycznych a wzegolnéci wykonanie robot
zZwiazanych z:

-kompletacy wszystkich materiatow i uszlzen,

- wykonaniem wszelkich potrzebnych rob6t pomocnitegw szczegolnii roboty zwiazane
Z przygotowaniem bruzd i przewiertow),

- zamontowaniem wszystkich elementéw instalacjiarapw, urzdzen i rozdzielnic w
Sposob i w miejscu zgodnym z dokumenddegchniczia,

- dokonaniem wszelkich pgizen instalacyjnych i przekzen przy wyciu materialtdbw oraz
srodkéw wg dokumentacji technicznej,

- wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumeatseghnicza wszystkich elementow
instalacji zawartych w dokumentaciji,

- montaem uradzen oraz rozdzielnic w miejscach oklenych w dokumentacji technicznej,
- przeprowadzeniem wymaganych prob, adgomiaréow ze sporzlzeniem protokotdéw
kwalifikujacych instalacje do eksploataciji.

1.4 Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowaizujacymi odpowiednimi polskimi
normami, w szczegolsoi wymienionymi w punkcie 10.1.

1.5 Ogodlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
dokumentagj projektows, specyfikacjami technicznymi i poleceniami InspektNadzoru.
Realizacja rob6t wymaga stosowania 6o warunkow i wymagapodanych w przepisach
(normach, zasadach wiedzy technicznej) z zakredovanictwa oraz uzgodnienia wykonania
robét z jednostkami utrzymagymi obiekt.

Na wszystkich etapach realizacji rob6t wymagantagesa koordynacja z innymi brzami.
Osoly odpowiedzialg za koordynagj prac ze strony Wykonawcy branelektrycznej bdzie
Kierownik Robdét.

1.5.1 Zabezpieczenie terenu budowy

Kierownik Robo6t Wykonawcy jest zobogzany do zapewnienia bezpieageva terenu
budowy w catym okresie realizacji kontraktu, @ zakaczenia i odbioru kicowego robot.



Nalezy przez to rozumie koniecznéé zapewnienia bezpiecistwa pracy i pobytu osdéb
wykonujacych czynnéci zwiazane z budoworaz oséb, ktore magnaléec si¢ legalnie na jej
terenie.

1.5.2 Ochronasrodowiska w czasie prowadzenia robot

W czasie prowadzenia robot Wykonawca jest zohpaviy stosowasie do przepiséw i zasad
zapewniggcych odpowiednie warunki wykonywania pracy i pobyia terenie budowy, w
tym takee zapewnd poprawne oddziatywanie prowadzonych prac dmadowisko, ze
szczegoOlnym uwzgtinieniem przepiséw BHP, a tak przepisow o ochronigrodowiska i
odpadach.

1.5.3 Materiaty szkodliwe

a) Materiaty lub wyroby, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia nie mpdpyc
dopuszczone dozycia ani wbudowania.

b) Nie dopuszcza sistosowania materiatdbw wywohgych szkodliwe promieniowanie, o
stezeniu wigkszym od dopuszczalnego.

c) Wszelkie materiaty odpadowezyde do robot musg mie¢ swiadectwo dopuszczenia
wydane przez uprawniarednostk.

d) Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie prowadzendbot, a po ich
zakaczeniu szkodliwéé ta zanika, mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania zasad
bezpieczéstwa w czasie wbudowywania.

e) Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia bez akcejptmspektora
Nadzoru, a ich iycie spowodowatlo zagrenie srodowiska, to konsekwencje tego faktu
poniesie Wykonawca.

1.5.4 Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca jest zobowtany do przestrzegania przepisow przectmpowych, a take do
utrzymywania sprawnego spta p.pe., wymaganego przez odpowiednie przepisy
szczegotowe. Wykonawca jest odpowiedzialny zaysspbwodowane g@arem, wywotanym
wskutek prowadzenia robot.

1.5.5 Bezpiecz&stwo i higiena prac na terenie wykonywania robot

Realizacja zadania powinna odbyiwsk zgodnie z obowizujacymi przepisami i zasadami z
zakresu BHP.

Podstawowymi aktami prawnymi regulaymi obowhzki uczestnikbw procesu
inwestycyjnego w zakresie BHR:s

a) Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. — Kodeks pap@n. zmianami

b) Rozp. Min. Infrastruktury z dn. 06.02.2003r. praavie bezpieczestwa i higieny prac przy
wykonywaniu robot budowlanych (Dz.U.03.47.401)

c) Rozp. Min. Gospodarki z dn. 28.03.2013r. w spealaezpieczistwa i higieny prac przy
urzadzeniach i instalacjach elektroenergetycznych (20WU3 nr 0 poz. 492.2013.10.24)

d) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 13.2000r. w sprawie bezpiedmdwa I
higieny pracy przygcznych pracach transportowych (Dz.U.00.26.313znppmianami)

e) Rozp. Min. Gospodarki z dn. 20.09.2001r. w spealezpieczéstwa i higieny pracy
podczas eksploatacji maszyn i innych aglzn technicznych do robot ziemnych,
budowlanych i drogowych (Dz.U.01.118.1263)

f) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 26.0997r. w sprawie ogolnych przepisow
bezpieczastwa i higieny pracy (Dz.U.03.169.1650)

g) Ustawa z dnia 21 listopada 2008r o zmianie ugtawodeks pracy (Dz. U. 2008 nr 223
poz. 1460 2009.01.18)

h) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 2B.0996r. w sprawie rodzajow prac
wymagajcych szczegoélnej sprawsm psychofizycznej (Dz.U.96.62.287)



i) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 27.2004. w sprawie szczegotowych zasad
szkolenia w dziedzinie bezpiedmtwa i higieny pracy (Dz.U. 2004 ne 180 poz. 1860
2005.07.01)

Wykonawca jest tate zobowazany do:

a) poinformowania pracownikéw o zagemiach jakie mogmie¢ miejsce na terenie budowy,
w tym podczas wykonywania prac b#grelektrycznej oraz o zasadach udzielania pierwszej
pomocy, a take o0 zasadach unikania sytuacji niebezpiecznycledilawia izycia podczas
wykonywania prac,

b) zapewnienia pracownikom warunkéw sanitarnychdni®z obowdzujacymi przepisami,

C) zapewnienie i utrzymanie w dobrym stanie techmyon wszelkiego rodzaju wdzen
zabezpieczagych, socjalnych oraz spitzi i odpowiedniej odziey ochronnej.

Wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem w.w. wymagaie podlega odrebnej zaptacie i
powinny by uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.6 Dokumentacja rob6t montaowych

Dokumentagj rob6t montaowych stanows:

- projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynd@jm z rozporzdzenia Ministra
Infrastruktury z 02.09.2004r. w sprawie szczegoOigwezakresu i formy dokumentacii
projektowej, specyfikacji technicznych wykonania odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalnosytkowego (Dz.U. z 2004r. Nr 202, poz. 2072 zzméjszymi
zmianami)

- specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rofudiligatoryjne w przypadku zamoéwie
publicznych), spormtzona zgodnie z rozpazeniem Ministra Infrastruktury z dnia
02.09.2004 r. w sprawie zakresu i formy dokumentagjektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz prografmokcjonalno-aytkowego (Dz.U. z
2004r. Nr 202, poz. 2072 z fdiejszymi zmianami)

- dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozpdezeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26
czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, mamiaozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawieragego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z
2002 r. Nr 108, poz. 953 z pd. zmianami),

- dokumentyswiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lubogowego
zastosowania aytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustaw 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r. Nr 92, pozl)3&arty techniczne wyrobéw lub
zalecenia producentéw dotyce stosowania wyrobow,

- protokoty odbioréw cgciowych, kacowych oraz robot zanikgych i1 ulegajcych
zakryciu z zaiczonymi protokotami z badekontrolnych,

- dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3,lgkustawy Prawo budowlane z dnia 7
lipca 1994r. — Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016zniejszymi zmianami).

Instalacje elektryczne nalg wykonywa& na podstawie dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robétontazowych, opracowanej dla
konkretnego przedmiotu zamdéwienia.

2 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEA SCIWO SCI MATERIALOW

Zastosowane rodzaje, typy i $m materiatbw powinny by zgodne z podanymi w
dokumentacji projektowe;.

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatdw prziame w dokumentacji projektowej
stuza ustaleniu pgadanego standardu wykonania i oltemia wiaciwosci i wymogow
technicznych zatmonych w dokumentacji projektowe;j.

Dopuszcza gizamieszczenie rozedan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentow
pod warunkiem:



— spehliania tych samych wtawosci technicznych (niepogorszenia parametrow
technicznych instalaciji),

— przedstawienia zamiennych rozma na psmie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania) i uzyskanie akceptacji Projektantapéktora Nadzoru.

Wszystkie materiaty, ktorych Wykonawcazyje do wbudowania musgz odpowiada
warunkom okrglonym a art. 10 ustawy “Prawo budowlane”.

Kazdy rodzaj robot, w ktdérych zastosowano niezbadame zaakceptowane przez Inwestora
materiaty, wykonawca wykonuje na wtasne ryzykozdecsk z tym,ze mog one zosté nie
odebrane.

Materiaty, wyroby i uradzenia, dla ktérych wymagagstertyfikatow lubswiadectw jakdci
nalezy dostarczy z tymi dokumentami.

2.1 Rodzaje materiatow

Zastosowane materialty powinny spetnigvarunki okrélone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinadpaviad& warunkom technicznym
ich producenta lub innym umownym warunkom. Do wydoia robot naltey stosowa
materiaty zgodne z dokumentagjrojektows, opisem technicznym i rysunkami.

2.2 Warunki przyj ¢cia materiatdw na budowe

Materiaty do rob6t montawych mog by¢ przyjete na budow, jesli spetniap nastpujace
warunki:

- 5 zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterysiy&dan w dokumentacji projektowej i
specyfikacji technicznej ST,

- 33 wlasciwie oznakowane i opakowane,

- spetniag wymagane wisciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

- producent dostarczyt dokumenityiadczice o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu doyéabie przygotowanych prefabrykatow
réwniez karty katalogowe wyrobow lub firmowe wytyczne stasnia wyrobow.
Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t nmxwsich wyrobow i materiatdw nieznanego
pochodzenia.

Przygcie materiatow i wyrobow na budewpowinno by potwierdzone wpisem do dziennika
budowy.

2.3 Warunki przechowywania materiatdw

Wszystkie materiaty i prefabrykaty pakowane powitnyy przechowywane i magazynowane
zgodnie z instrukgjproducenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyramakowanych powinno lBysuche

i zabezpieczone przed zawilgoceniem.

Wszelkie koszty zwizane z dostarczeniem i skiadowaniem materiatéw laaupbudowy
ponosi Wykonawca.

3 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU, MASZYN | NARZ EDZI

Prace ména wykonywa przy pomocy wszelkiego spiftzi zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru. Spitz wykorzystywany do prowadzenia robot powinien ¢by
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i w gotéwiodo pracy. Eksploatacja tego
sprztu powinna by zgodna z normami ochronyodowiska oraz przepisami dotyeymi
jego wytkowania.

4 WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

4.1 Transport materiatow

Podczas transportu na budpw miejsca sktadowania nale zachowa ostraznos¢ aby nie
uszkodz¢ zamontowanych elementow wegtrenych.



Duze uradzenia i elementy natg przygotowaé do transportu dziet na elementy o wadze
umazliwiajacej tatwe dostarczenie na miejsce zabudowywaniaso®i& opakowania w
przypadku mealiwosci uszkodzé transportowych.

Minimalne temperatury wykonywania transport ze wdgl na maliwos¢ uszkodzenia
izolacji, wynosz dla kabli nawingtych na lkbny: —15°C oraz -5°C dla zwitych w
,osemle” odcinkéw.

Wszystkie urzdzenia elektryczne nalg przewozé zgodnie z instrukcjami i zaleceniami
producenta.

5 WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Warunki ogélne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z dokumentaciechnicza i
umowg oraz za jak& zastosowanych materiatow i jaléowvykonanych robaot.

Roboty winny by wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami ST araleceniami
Inspektora Nadzoru.

Przed przysipieniem do robét zwizanych z przebudawczynnych urzdzex Wykonawca
zgtosi zamiar ich wykonania wdeicielowi tych uradzen i dokona aktualizacji uzgodrie
zawartych w dokumentacji projektowe;.

Wszystkie roboty musz by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw
stosownie do rodzaju robot, a kierowanie nimi mal@owierzy¢ osobom posiadagym
odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo

Budowlane oraz przepisy wykonawcze.

5.2 Sié strukturalna

- llos¢ i rozmieszczenie stanowisk roboczych peghyjna podstawie informacji podanych
przez WWytkownika. W trakcie realizacji, ostateczna lokalija gniazd logicznych w
pomieszczeniach (bez zmiany ichsdg powinna by ustalona pomidzy Uzytkownikiem, a
Wykonawa;:

- Wszystkie elementy pasywne skiag® s¢ na okablowanie strukturalne mygday¢ trwale
oznaczone nazwlub znakiem firmowym tego samego producenta-wybtyoelementow
okablowania. - Maksymalna dtugfo kabla sketkowego (od punktu dystrybucyjnego do
gniazda kacowego) nie mze przekrocz§ 90 metrow;

- Minimalne wymagania elementéw okablowania pozigméo rzeczywista Kategoria 6
(komponenty) /Klasa E (wydajié catego systemu) w wersji nieekranowanej;

- Okablowanie poziome ma &yprowadzone nieekranowanym kablem kat. 6 émpa
przenoszenia 250MHz w ostonie trudnopalnej typu HSZ

- Okablowanie poziome miedziane ma kzyealizowane w oparciu 0 nieekranowane moduty
gniazd RJ45 kat.6;

- W punkcie dystrybucyjnym LPD kabel madyakaczony na modularnych panelach 24
port UTP (wys.1U);

- Punkt Logiczny PL nalsy zaprojektowa na prostej ptycie czotowej z miowvoscia montau
dwoch modutdéw gniazda RJ45, dozlago punktu naley doprowadzi dwa kable UTP i
zakaczy€ je w gnigdzie 2xRJ45.

- Okablowanie poziome w budynku obstugiwane jegteprLokalny Punkt Dystrybucyjny
LPD umieszczony w pomieszczeniu technicznym pray\8eelofunkcyjnej;

- Monta gniazd okablowania poziomego PL1 m& bgalizowany w puszkach natynkowych
przy zastosowaniu ptyt czotowych. dozkego punktu naley doprowadzi dwa kable UTP i
zakaczy¢ je w gniegdzie 2xRJ45.

- Montaz gniazd okablowania poziomego PL2 dla WiFi oraz @Qwa by realizowany w
puszkach natynkowych przy zastosowaniu ptyt czoldwyo kadego punktu naley
doprowadzt dwa kable UTP i zak@zy¢ je w gniedzie 2xRJ45.



- Wszystkie kable okablowania poziomego qiay¢ zakaiczone w osprgie pohczeniowym
zgodnie z normp PN-EN 50173-1;

- Aby zagwarantowa i potwierdzt wymagaa wydajnégé komponentéw okablowania
miedzianego przeznaczonych do zabudowy (kabel gréazdo) producent musi posigda
certyfikaty wydane przez akredytowane niezate laboratoria (np. GHMT, Delta)
potwierdzagce zgodnéé systemu / komponentéw z wymaganiami normydaynarodowej,
t. ISO/IEC 11801 lub EN50173-1;

- Pomkdzy punktami dystrybucyjnymi GPD a LPD w budynkuleag zrealizowa
okablowanie szkieletowaviattowodowe.

- Punkt Dystrybucyjny GPD i LPD w oddvie sieci naley polaczy¢ kablemswiattowodowym

- Wszystkie zicza swiattowodowe musz by¢ wypolerowane w fabrycznym procesie
produkcyjnym;

- Pohczeniaswiattowodowe szkieletowe magapewnié:

- Mozliwos¢ zastosowania interfejsow typu LC duplex w panehskwym,

- Mozliwos¢ transmisji 10GBase-SR na kablach krosowych LC/LC.

- Jako paiczenie dodatkowe powrdzy punktami dystrybucyjnymi GPD a LPD nafe
poprowadzt 4 nieekranowane kable kat. 6 osipée przenoszenia 250MHz w ostonie
trudnopalnej typu LSZH ( dla transmisji danych makalna dtugé¢ pofaczenia nie moe
przekroczyg 90m)

- Okablowanie obustronnie trwale opisazywajac schematu oznaczdoréw kablowych /
gniazd wskazanego w dokumentacji projektowej. Wdam sposdb opiéaniazdo kacowe
oraz odpowiadafge mu gniazdo na panelu rozdzielczym w szafie pudigstrybucyjnego.

Dla nowo wykonanych toréw okablowania wykdéromiary zgodnie z procedura opigam
dokumentacji projektowej oraz normach brawych. Wykonawca udzieli zamawaggmu
gwarancji systemowej na okablowanie strukturalneviemjacej odegbne zobowizanie
producenta w zakresie dotrzymania parametrow wydajowych jakdciowych,
funkcjonalnych i aytkowych wszystkich elementéw i oddzielnie categstem okablowania
wykonanego na rzecz Zamawieggo przez okres 25lat.

Po zakaczonych pracach instalacyjnych wykénarace og6lnobudowlane usuweg skutki
prowadzenia instalacji w strukturze obiektu (wypetme ubytkéw, naprawy, malowanie)
Pozostate wymagania szczegétowe zgodnie z dokuijemtajektow.

5.3 Instalacja CCTV

System dozoru wizyjnego CCTV wykorzystuje kable lhkavania strukturalnego opisane
szczegOlowo w punkcie dotygzym instalacji strukturalnej powgj (tabele, rysunki
przekrojow, itd.).

Opisane okablowanie do poszczegoélnych kamer zrngjgth s¢ w miejscach zaznaczonych
na rysunkach dae€zonych do projektu oraz schemacie ideowym zostase@rowadzone
zgodnie z opisem zawartym w dokumentacji projekjowkablowania strukturalnego.
Serwer-rejestrator NVR ma byainstalowany w szafie dystrybucyjnej LPD az@akna by
podhczony do przelcznika za pomac kabla krosowego. Wszystkie kamery rgle
podilczy¢ do uradzenia

aktywnego (przekcznika) znajdujcego st w szafie LPD, ktory zostat opisany w
dokumentacji okablowania strukturalnego.

5.4 Instalacja Sygnalizacji wlamania

Przewidziano mdiwos¢ podziatu systemu na dowalilos¢ stref (do 32).

Manipulatory kodowe maj by¢ zlokalizowane tak aby maksymalnie ufmé obstug
systemu przez poszczeg6lnyctytkownikéw.

Centrala alarmowa ma urdavi¢ dowolne przypormdkowywanie linii do stref, co daje
mozliwos¢ dostosowanie systemu do wymagazytkownika. Rozbrajanie kalej ze stref



mozliwe jest dzeéki manipulatorom kodowym oraz klawiaturom strefowyKezda z osob
uprawnionych do dogpu do danej strefy posiada swoj kod ¢fizitemu maliwe jest
jednoznaczne okfkenie zdarzé w systemie tzn.:

czas, rodzaj dziala osoba. Manipulatory kodowe, obstugeg najweksze obszary
chronione, ktére dodatkowo mpy¢ podzielone na strefy. Do obstugi mniejszych ob&war
— domyélnie jednostrefowych mina zastosowaklawiatury strefowe.

Kazdy manipulator kodowy wypogany jest w przycisk napadowy. zé# zajdzie potrzeba
wyposaenia pracownikOw w przyciski nalg zastosowa radiolinie napadowe pagizone
do ekspanderéw na poszczegolnych kondygnacjach. Miejseym projekcie nie
przewidziano instalowania stacjonarnych przycisk@apadowych gdyich lokalizacja zalgy
od organizacji pracy — ta jak wspomniano na tynpietaie jest znana.

Charakterystyka centrali - System procesorowy zogg@mowaniem w pareti FLASH,
umazliwiajacy unowoczénienie programowania centrali i rozbudpw nowe funkcje. Nowa
wersja oprogramowania wpisywana jest przez port2BS-centrali, bez konieczém
demontowania jej z obiektu

- Mozliwo$¢ zachowania parametrow programowanych przez semvigamici FLASH,
dzigki czemu nawet po ogitzeniu akumulatorka podtrzymgego panyé ustawid, centrala
wraca do ustawiezaprogramowanych przez serwis.

- Mozliwos¢ dzielenia systemu na 8 partycji i 32 strefy (gtrefgrupa weg). Strefy mog
by¢ sterowane przezzytkownika, przez timery, przez wéeja sterugce lub ich stan mae
zaleze¢ od stanu innych stref. Mbwe jest czasowe ograniczanie dgmst do stref.

- Mozliwo$¢ rozbudowy poprzez dodanie modutdw rozszeajh do 128 wég i wyjsc.
Rozproszenie systemu na moduty ogranicza dodatkoédokablowania.

- Mozliwos$¢ zapamgtania w systemie 192 haset, ktdre moby¢ przeznaczone dla
uzytkownikow lub te mazna przypisé im funkcje sterujce.

- Rozbudowane funkcje jednoczesnego sterowani@rsgsh poprzez manipulatory LCD i
podkczone do nich komputeryzytkownikéw. Dodatkowo serwis ma mwosé sterowania
centrah przez port RS- 232 lub przeacke telefoniczne. Mdiwe jest te sterowanie
pojedynczymi strefami poprzez przydzielone do lgtwiatury strefowe.

- Mozliwos¢ kontrolowania dogpu do wybranych stref obiektu poprzez klawiatungfstwe
lub zamki szyfrowe, umidiwiajace kontrot stanu drzwi 1 sterowanie ryglami
(elektrozaczepami). Kontrola stanu drzwi nie znsaajilgci wejs¢ dozorowych centrali.

- Mozliwosé¢ definiowania nazw aytkownikdw i wiekszaci elementdw systemu (stref, W&j
wyjs¢, modutow), dztki ktorym utatwione jest sterowanie i kontrola ®su oraz
przeghdanie pamici zdarzé.

- Monitoring realizowany pod cztery sde numery stacji (dwie stacje, &k z jednym
numerem rezerwowym), z mlonvoscia rozdzielenia zdarzena 8 identyfikatoréw. Oprécz
podstawowych formatéw transmisji, centrala uiiveia monitoring w formacie Ademco
Contact ID.

- Powiadamianie pod 16 zwyktych numerow telefonG@wmknikatami z syntezerow (do 16
komunikatéw) lub pagerow (64 komunikaty cyfrowe).deDranie komunikatu nioa
potwierdzeé hastem podanym z klawiatury telefonu (DTMF).

- Funkcja odpowiadania na telefon urtiwiajaca sprawdzenie stanu wszystkich stref centrali
oraz sterowanie (do 16 wy). Realizowana jest ona po zidentyfikowaniaytkownika
(kazdemu wytkownikowi mazna przydziek specjalne hasto telefoniczne).

- Rozbudowana funkcja bigcego wydruku zdarze umazliwiajaca selekej zdarzé. Opisy
zdarzé s zgodnie z list zdarzé formatu Ademco Contact ID, przez co wydruk z calntr
jest zbiegny z wydrukiem ze stacji monitorgej. Oprocz tego nazwy w€j modutow i
uzytkownikow drukowanestak, jak je zdefiniowano w systemie.



- Dodatkowa funkcja portu RS-232 centrali sterowamodemem zewitrznym umaliwia
nawigzywanie 4cznacci przez typowy zewgtrzny modem. Programowanie zdalne przezlini
telefoniczra, i obstuga serwisowaasw takim przypadku tak samo szybkie, jak przy
programowaniu bezgoednio przez RS-232. - Dodatkowa funkcja portu RB3-Zentrali
sterowanie modemem zewtrznym umaliwia nawiazywanie hcznaci przez typowy
zewretrzny modem. Programowanie zdalne przez lieiefoniczm i obstuga serwisowasv
takim przypadku tak samo szybkie, jak przy prograsmau bezpérednio przez RS-232.

- Mozliwe sterowanie w oparciu 0 czas, ¢kii 64 timerom uwzgidniajagcym tygodniowy
rytm pracy oraz definiowane okresy wiow. Dodatkowo kzda strefa ma swoj timer
(dzienny lub tygodniowy), programowany przez adstiitora, zapewnigy automatyczne
uzbrajanie i rozbrajanie.

- Ulatwione realizowanie niestandardowych funkcjterewania dzki mozliwosci
realizowania zt@onych operacji logicznych na wgjach.

- Pojemna pamt zdarzé (6000), w ktorej oprécz zdanzenonitorowanych zapartywane
Sa tez: dostp wzytkownika, wyte funkcje i inne.

Catas¢ instalacji systemu sygnalizacji wkamania i napadiezy wykona przewodem YTDY
8x 0,5, jako instalagjpodtynkowa.

Czujniki ruchu PIR jaki czujniki dualne nale umieszczé& na wysokéci od 2,2m do 3m.
Wszystkie linie dozorowe powinny bytypu 2EOL — umgliwia to doktadn, lokalizacg
ewentualnych uszkodaebadz prob sabotau. Zastosowa ekspandery weé z zasilaczem i
rezerwowymzrédiem zasilania — takie rozazanie (system rozproszony) pozwala unikn
nadmiernej iléci okablowania a jednocg&sie zapewnia prostszobstug serwisow.
Zasilanie ekspanderdéw z rozdzielnicy elektryczri®éjzy wykonywaniu instalacji natg
przestrzegaprzepiséw normy BN-84/8984-10 oraz wskazéwek zawhrw DTR uradzen.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakdéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robot podano w ST e€zci architektoniczno — budowlanej, a
takze w “Warunkach technicznych wykonania i odbiorudbbudowlano — montawych,
tom V — Instalacje elektryczne”.

Do obowinzkdéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do zaakceptowaraazpr
Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jakow ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot, mawosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraitsj
wykonanie robét zgodnie z dokumentapjojektow.

Program zapewnienia jakm winien zawiera:

- organizagj wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenlaot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoi terminowdé wykonania poszczegoélnych
elementow robat,

- system proponowanej kontroli i sterowania jadig wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli.

- Sposob oraz formmgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych,

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iaglzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatow,

- Sposob i procedarmpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
I sprawdzanie ugdzen itp.).



Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazhpc w to personel, laboratorium,
sprzt, zaopatrzenie i wszystkie uadzenia niezédne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robot.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdw oraz robot zstatliwoscia
zapewnigjca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Inspektor nadzorudolzie mi€ nieograniczony dogp w celu ich inspekcji i uczestniczenia w
wykonywaniu pomiaréw.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawedzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan
przez Wykonawe usunete lub ulepszone z wiasnej woli Wszystkie badarpamiary keda
przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

Wykonawca kdzie przekazywa Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami &ad
jak najszybciej, nie paniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia
jakaoscei.

6.2 Szczegotowy wykaz bada

Warunkiem koniecznym dla odbioru kmpwego instalacji przez Inwestora jest spetnienie
wszystkich poniszych warunkow:

- wykonanie instalacji w sposob prawidlowy, zgodrae sztuk, wymaganiami i
obowigzujacymi normami oraz z zachowaniem estetyki prac;

- wykonanie kompletu pomiaréw;

- opracowanie i przekazanie dokumentacji powykorzjvbwestorowi;

- uzyskanie gwarancji systemowej producenta okahioa

Wykonawstwo pomiaréw powinno Bygodne z normmPN-EN 50346 A1+A2. Pomiary sieci
swiattowodowej powinny b§ wykonane zgodnie z nogrPN-EN 14763-3. Pomiary néle
wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiadalizy parametrow, wedtug
aktualnie  obowiqzujacych norm. Sprgd pomiarowy musi posiada aktualm
kalibracg/legalizacg (tj. certyfikat potwierdzajcy doktadnéc¢ jego wskaza, wydany przez
serwis producenta).

Na raportach pomiarowych muszie znale¢ informacja dotyczce ustawié sprztu
pomiarowego (norma, typ kabla itp.), nazwa miergimnigcza oraz wyniki pomiarow wraz z
zapasami w stosunku do limitéw z norm.

Kazdy wynik musi by jednoznacznie opisany, jako poprawny lub niepopsaw

6.3 Pomiary okablowania miedzianego

- Analizator okablowania wykorzystany do pomiardecs miedzianej musi charakteryzoéva
si¢ przynajmniej V klag doktadndci dla klasy E wg IEC 61935-1 (proponowaneadzenia
to np. FLUKE DSX5000). Analizator okablowania maspal& certyfikat potwierdzaicy
klas; doktadndci (ETL Verified to IEC Level V);

- Pomiary naley wykona w konfiguracji pomiarowejdcza statego przy wykorzystaniu
odpowiednich adapterow pomiarowych specyfikowanyphzez producenta spitz
pomiarowego;

- Pomiary sieci miedzianej nakewykona na zgodnéé z ISO/IEC11801 lub EN50173-1.:

- Klasa E dla wszystkich torow transmisyjnych miedych;

- Protokét pomiarowy k&dego toru transmisyjnego poziomego miedzianegoanaeza:

- maf; polaczen;

- dlugcé¢ polaczen | rezystancije par;

- op&nienie propagacji oraz zaice op&nien propagacii;



- ttumienie;

- NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach;

- ACR-F i PS ACR-F w dwdch kierunkach;

- ACR-N i PS ACR-N w dwaoch kierunkach;

- RL w dwéch kierunkach.

6.4 Pomiary okablowaniaswiattowodowego

- Thumienie swiattowodowego toru transmisyjnego ma ¢byyznaczone za pomec
reflektometru;

- Przy pomiarze reflektometrem najeuzy¢ rozbiegowki oraz dobiegdéwki w celu oklenia
jakosci wszystkich ziczy;

- Kompletny pomiar kadego dupleksowego toru transmisyjnego powinien¢ by
przeprowadzony w dwie strony w dwdéch oknach trasgmych dla dwoch widkien (chyba,
ze typ zhcza uniemeliwia taka procedug):

6.5 Zawartos¢ dokumentacji powykonawczej

Po zakaczeniu prac instalatorskich nalewykona i przekazé Uzytkownikowi koacowemu
dokumentacje powykonawgzktéra ma zawieka

- Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania,

- Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli,

- Rysunki z oznaczeniami poszczegoélnych szaf, p&aredowych i portéw,

- Lokalizacg, przebg przezsciany i podtogi.

6.6 Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatam

Wszystkie materiaty, usnzlzenia i aparaty nie spetriag wymaga podanych w
odpowiednich punktach specyfikacji, zostardrzucone. Ji materiaty, uradzenia i aparaty
nie spetniajce wymaga zostaty wbudowane lub zastosowane, to na poledesigektora
Nadzoru Wykonawca wymieni je na Wawe, na wlasny koszt. Na pisemne vaypsenie
Wykonawcy Inspektor Nadzoru m® uzné wadk za niemajca zasadniczego wptywu na
jakos¢ funkcjonowania urgdzenia (aparatu itp.) i ustalizakres i wielké¢ potmcen za
obnizom jakaosé.

7 WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Obmiar robdt bdzie okrgla¢c faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z
dokumentagj projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powmaigniu Inspektora Nadzoru o
zakresie obmierzanych robo6t i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru leda wpisane do kggi obmiaru.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdp robot podanych w kosztorysie
ofertowym lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykeviy od obowazku ukaczenia
wszystkich robét. Bidne dane zostarpoprawione wg ustatelnspektora Nadzoru naspiie.
Obmiar gotowych robotdulzie przeprowadzony z ¢ztcécia wymagam do celu miesicznej
ptatnaici na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie.

7.1 Szczegobtowe zasady przedmiaru i obmiaru robatstalacyjnych

Dla instalacji elektrycznych robdét dokonujee sbbmiaru przyjmujc jednostki miary
odpowiadajce

zawartym w dokumentaciji i tak:

_dla rozdzielnic, tablic i paneli: szt., kpl.,

_ dla osprztu montaowego w rozdzielnicy: szt., kpl., m,

_ dla aparatéw montawych w rozdzielnicy: szt., kpl.,

__dla przewodéw, kabli, rur, listew: m, kpl.

_dla uradze i odbiornikow energii elektrycznej: szt., kpl.



_ dla osprztu montaowego dla kabli i przewodéw: szt., kpl., m,

8 ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Wykonawca instalacji, w obeao Inspektora Nadzoru oraz
Zamawiajcego (Inwestora).

Odbiér techniczny polega na sprawdzeniu:

- zgodndci wykonania instalacji z dokumentacjoraz ewentualnymi zmianami i
odstpstwami, potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w eimiku budowy, a tale
zgodndci z przepisami szczegotowymi, odpowiednimi Polskisormami oraz wiedg
techniczna,

- jakosci wykonania instalacji,

- spetnienia przez instalaojvymaga w wymaganym zakresie.

Pozytywne wyniki powyszych dziata sprawdzajcych umaliwiaja sporadzenie protokotu
odbioru.

W trakcie odbioru instalacji natg przedstawd nastpujace dokumenty:

- dokumentagj techniczi z naniesionymi zmianami dokonanymi w czasie budowy

- dziennik budowy,

- protok6t z ogtdzin stanu sprawsoi, pohczen sprztu, zabezpiecze aparatow i
oprzewodowania,

- protokoty z przeprowadzonych préba badaomiarow

- certyfikaty zgodnéci z PN na zastosowane materiaty, wyroby adeenia,

- deklaracje zgodrigi, aprobaty techniczne na zastosowane materiatphyy urzadzenia,

- dokumentacje techniczno — ruchowe oraz instrugbgugi zainstalowanych wazen.

8.1 Warunki odbioru instalacji i urz adzen zasilajacych

8.1.1 Odbiér migdzyoperacyjny

Odbior medzyoperacyjny przeprowadzany jest po zalaeniu danego etapu robét m@jch
wptyw na wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu podlegajm.in.:

- kanaty kablowe, bloki, rury ostonowe,

- mont& koryt, drabinek, wspornikow,

- ustawienie rozdzielnicy,

- obwody zewntrzne gtdwne i pomocnicze,

- instalacje éwietleniowe, gniazd i wypustoéw zasiajych, grzejne, telefoniczne i inne.
Odbior ten powinien zostgprzeprowadzony przez sloy nadzoru Wykonawcy.

8.1.2 Odbidr czsciowy

Nalezy przeprowadzi badanie pomontawe czsciowe robot zanikagych oraz elementow
urzadzen, ktére ulegaj zakryciu, uniemgliwiajac ocer prawidtowdaci ich wykonania po
catkowitym ukaczeniu prac.

Podczas odbioru nalg sprawdzté prawidlowaé montau oraz zgodn& z obowgzujacymi
przepisami i projektem:

- instalacji wtynkowych i podtynkowych,

- przygotowanie podiea do montau kabli i przewoddw, dcznikbébw, gniazd, opraw
oswietleniowych, uradzen i odbiornikdéw energii elektrycznej oraz innego asfu.

Odbior ten powinien by wykonany w czasie unibwiajacym wykonanie ewentualnych
poprawek lub korekt, bez hamowania ogélnegogpastobot.

Odbioru czsciowego dokonuje Inspektor przy udziale Wykonawcy.

Gotowas¢ do odbioru cgsciowego danego fragment rob6t Wykonawca zgtaszaempido
dziennika budowy, z rownoczesnym powiadomienierpékora Nadzoru.

Protokét z odbioru rob6t zanikgjych musi posiada klauzuk zezwalajca na dalsze
prowadzenie robot.



8.1.3 Odbiér kaacowy

Odbior kaicowy polega na finalnej i kompleksowej ocenie rymdstego wykonania robot
objetych kontraktem, w odniesieniu do ichdtm, jakasci i wartasci.

Catkowite zakaczenie robot oraz gotowe® do odbioru ostatecznegedzie potwierdzona
przez Wykonawe wpisem do dziennika budowy. Inspektor Nadzoru aast powiadomiony
o tym fakcie na gmie.

Odbiér kaicowy catdci robot powinien nagpi¢ w terminie ustalonym w kontrakcie, po
przekazaniu Inspektorowi Nadzoru kompletu dokumentdiezlzdnych do dokonania
odbioru kacowego. Termin odbioru Keowego oraz skiad komisji odbiorowej wyznaczy
Zamawiajcy.

Odbioru kaicowego robo6t dokonuje komisja odbiorowa, powotamzep Zamawiajcego
przy obowazkowym udziale Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Ksjaiodbierajca roboty
dokonuje oceny jakmiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw bafla
pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodobwykonania robot z dokumentacprojektows i
specyfikacy.

W toku odbioru ostatecznego komisja zapoznajez sealizac ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagpych, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupgiych lub
poprawkowych. W przypadku nie wykonania w.w. rolpiprawkowych komisja nie
przerwa odbior i ustakk nowy termin.

Podstawowym dokumentem dokonanianémwvego odbioru robot jest protokét odbioru,
sporadzony wg wzoru okrdonego przez Zamawiggego.

Do odbioru kaéicowego Wykonawca zobowaany jest skompletowai dostarczy komisji
odbioru nasfpujace dokumenty:

- kompletra, zatwierdzon dokumentagj projektowa

- dokumentag powykonawcz zadania, z naniesionymi kolorem czerwonym zmianami
zaakceptowanymi przez Projektanta i Inspektora Nadz

- komplet specyfikacji technicznych

- protokoty komisyjnego odbioru robot zanikeych lub ulegajcych zakryciu

- dziennik budowy i ksigi obmiarow

- komplet protokotow z wykonanych prob, badgomiaréw

- deklaracje zgodrai lub certyfikaty wbudowanych materiatdw

- komplet DTR, karty gwarancyjne, oprogramowarye @la zainstalowanych udzen

9 PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

Podstaw ptatngci jest forma ustalona na zasadzie umowy Wykonawdgwestorem dla
uzyskania celu inwestycyjnego.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1 Normy

- PN-IEC 60050(604):1999 Mizynarodowy stownik terminologiczny elektryki —
Wytwarzanie, przesyfanie i rozdzielanie energikglgeznej — Eksploatacja

- PN-EN 60446:2008 Zasady podstawowe i bezpiestne przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyn, oznaczanie i identyfikacja — Oznaczenia idengdiyjne przewodoéw barwami albo
cyframi

- PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw

- PN-IEC 60364 Instalacje elektrycznych w obiekthokowlanych

- ISO/IEC 11801:2011 “Information technology. Gaoaabling for customer premises”.

- EN 50173-1:2011 ,Information technology. Genedabling systems Part 1: General
requirements”.

- TIA/EIA 568-C.2:2009 “Generic Telecommunicatio@abling for Customer Premises”.

- PN-EN 50173-1:2011 ,Technika informatyczna. Sgsteokablowania strukturalnego.
Czes¢ 1. Wymagania ogolne”.



- PN-EN 50346:2009 ,Technika informatyczna. Inst@a okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania”

- PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systeokablowania strukturalnego —
Czes¢ 1. Wymagania ogolne;

- ISO/IEC11801:2011 - Information technology - Geneabling for customer premises

- PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczra Systemy okablowania
strukturalnego — G#¢ 2: Budynki biurowe;

- PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczimstalacja okablowania — &£ 1-
Specyfikacja i zapewnienie jakm;

- PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczingtalacja okablowania — €& 2 -
Planowanie i wykonawstwo instalacji wextre budynkéw;

- PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczirestalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania;

- PN-ISO/IEC 14763-3:2009/A1:2010 Technika inforgeaina - Implementacja i obstuga

- PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe. Wymaganirag Postanowienia ogolne.

- PN-93/E-08390/12 - Systemy alarmowe. Wymagani@lreg Zasilacze - parametry
funkcjonowanie i metody bada

- PN-93/E-08390/13 - Systemy alarmowe. Wymagand@rag Probyrodowiskowe.

- PN-93/E-08390/14 - Systemy alarmowe. Wymaganidreg Zasady stosowania.

- PN-93/E-08390/22 - Systemy alarmowe. Wiamaniowestesny alarmowe. Ogolne
wymagania i badania czujek.

- PN-93/E-08390/23 - Systemy alarmowe. Wiamanioy&esny alarmowe. Wymagania i
badania aktywnych czujek podczerwieni.

- PN-93/E-08390/24 - Systemy alarmowe. Wiamanioy&esny alarmowe. Wymagania i
badania ultragvigkowych czujek Dopplera.

- PN-93/E-08390/25 - Systemy alarmowe. Wiamanioy&esny alarmowe. Wymagania i
badania mikrofalowych czujek Dopplera.

- PN-93/E-08390/26 - Systemy alarmowe. Wiamanioy&esny alarmowe. Wymagania i
badania pasywnych czujek podczerwieni.

- PN-93/E-08390/51 - Systemy alarmowe. Systemystrasji alarmu. Ogolne wymagania
dotyczice systemow.

- PN-93/E-08390/52 - Systemy alarmowe. Systemystrasji alarmu. Ogolne wymagania
dotyczce uradzen.

- PN-93/E-08390/54 - Systemy alarmowe. Systemystragji alarmu. Systemy transmis;ji
alarmu wykorzystujce specjalizowane tory transmisiji.

- PN-93/E-08390/55 - Systemy alarmowe. Systemystrasji alarmu. Systemyaéznaci
cyfrowej wykorzystujce telefonicza publiczry sie¢ komutowan.

- PN-93/E-08390/56 - Systemy alarmowe. Systemystrasji alarmu. Systemyaéznaci
akustycznej wykorzystage telefonicza publiczry sie¢ komutowan.

10.2 Inne dokumenty, instrukcje i przepisy

10.2.1 Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robot bwtimo-montaowych (tom V) Arkady,
Warszawa 1990 r.

- Instalacje elektryczne i teletechniczne — poradmnontera i iyniera elektryka.
Wydawnictwo Verlag Dashoefer Sp. z o.0.

- Przepisy Budowy Urdzen Elektroenergetycznych. Wydanie IV 1997r.

- Katalogi i karty materiatowe producentéw.

10.2.2 Ustawy

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane ((Dz 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z4p0
zmianami).



- Ustawa z dnia 24 sierpnial991 r. o ochronie pvgeazarowej (Dz.U. z 2009r. nr 178 poz
1380) z pén. zmianami

- Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach wddaych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz.
881).

10.2.3 Rozporadzenia

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002Zz. sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiagldudynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75, poz. 690 z
paézn. zmianami)

- Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektow budowlanych i tee
(Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719)

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004v. sprawie szczegoOtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specytikdgechnicznych wykonania i odbioru
robét budowlanych oraz programu funkcjonalnaytkowego (Dz.U. z 2004r. Nr 202, poz.
2072, zmiana Dz.U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002vrsprawie dziennika budowy,
montau i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszanzawierajcego dane dotyaze
bezpieczéstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. ND8]L poz. 953 z pan.
zmianami).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpni@02r. w sprawie sposobow
deklarowania zgodrici wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania zcakiem
budowlanym (Dz. U. z 2004r. Nr 198, poz. 2041).

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 200dr.sprawie systemow oceny
zgodndci, wymaga, jakie powinny spetnianotyfikowane jednostki uczestnigze w ocenie
zgodndci oraz sposobu oznaczenia wyroboéw budowlanychlagmania CE (Dz. U. Nr 195,
poz. 2011).



