1. Dane ogodlne

1.1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem opracowania jest projekt instalacji ¥$VWraz CCTV dla tematuRozbudowa budynku
Etckiego Centrum Kultury- ETAP 11 .

Dokumentacja teletechniczna swoim zakresem obejmagtpujace czsci sktadowe:

Cze$¢ A. Instalacg systemu sygnalizacji wkamania i napadu,

Cze$¢ B. Instalacg systemu telewizji dozorowej CCTV

Uwaga:

1. Przed przygpieniem do wykonawstwa instalacji @bjch niniejszym projektem nalg skonsultowa z
Inwestorem zastosowane gdzenia i zwazane z nimi instalacje oraz ewentualnie uaktdghnojekt w zakresie
dostpnacici urzadzer na rynku.

2. Mozliwe jest zastosowanie rownowaych materiatléw i urdzer w stosunku do przgfych w dokumentacji
projektowej (zakres réwnowmosci podano w specyfikacji technicznej ST) pod waiank zapewnienia
parametréw technicznych i funkcjonalnych nie gocseyniz posiadaj urzadzenia i materialy przgte w
dokumentacji projektowej. W takim przypadku wymagsie zlozenia stosownych dokumentow
uwiarygodniagcych te materialy i usdlzenia oraz zaakceptowania ich przez inwestordadwaautorski. W
przypadku, gdy zastosowanie tych materiatéw luladzen wymaga bedzie zmiany dokumentacji projektowej,
koszty przeprojektowania poniesie strona wprowagzagmiany.
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2. System sygnalizacji wiamania i napadu

2.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt instalacji ¥$VWraz CCTV dla tematuRozbudowa budynku
Efckiego Centrum Kultury- ETAP Il. Opracowanie obejmuje rozmieszczenie czujek topelogablowania,
dobér uradzeh.

Opracowanie zapewnia wegtrzny system wykrywania oséb, przekazywania infarjina zagra@eniach oraz
pasrednio system kontroli (ograniczenia) dgmt poprzez podziat na strefy dozorowe.

2.2 Analiza zagraen

Nalezy przyja¢ zalazenie o maliwosci wystpienia nasfpujacych zagraen:

- kradziez z wlamaniem

- napad rabunkowy,

- zachowania agresywne publicZob

- zniszczenie mienie lub uszkodzenie na skutekalzeamierzonych jak i przypadkowych,
- kradziez wyposaenia, uradzea infrastruktury, urgdzer CCTV,

- wtargnkcie na teren obiektu po zamkaiu,

- dziatania wandali, graficiarzy ect.

3. Opis systemu

Zastosowano rozproszony system sygnalizacji wilaaani napadu w oparciu o centrale alarmow
mikroprocesorow z co najmniej mgiwoscia 64 wefé, pohczom z rozmieszczonymi w poszczegoélnych
pomieszczeniach czujkami, sygnalizatorami oraz mdatorami . Takie rozwzanie zapewnia elastyczgo
systemu i daje mdiwos¢ rozbudowy o dalsze czujki jak iz€laje maliwos¢ realizacji funkcji kontroli dosjpu.
Przewidziano dwuetapowe vieje do budynku:

| inicjowanie zwioki pilotem dwukanatowym na weije.

Il rozbrojenie kodem odpowiedniej strefy lub catioobiektu.

3.1 Centrala alarmowa

Przewidziano centralalarmova wraz z 2 ekspanderami zamontowam pomieszczeniu -2.16 pomieszczenie
lokalnego punktu dystrybucji w obudowie z zasilanzeraz akumulatorem. Do obstugi systemu przewidzian
manipulatory kodowe. Istnieje movo$¢ sterowania z poziomu komputera do ustalenia naieetaalizacji.
Charakterystyka centrali:

» System procesorowy z oprogramowaniem w gainiLASH, umaliwiajacy unowoczénienie programowania
centrali i rozbudow o nowe funkcje. Nowa wersja oprogramowania wpisyavgest przez port RS-232 centrali,
bez maliwos¢ zachowania parametréw programowanych przez sewgameci FLASH, dziki czemu nawet
po odhczeniu akumulatorka podtrzymggo pami¢ ustawid, centrala wraca do ustawieaprogramowanych
przez serwis.

» Mozliwos¢ dzielenia systemu na 8 partycji i 32 strefy (strefgrupa we). Strefy mog by¢ sterowane przez
uzytkownika, przez timery, przez weja sterujce lub ich stan me zalee¢ od stanu innych stref. Mtwe

jest czasowe ograniczanie dgmi do stref.

* Mozliwos¢ rozbudowy poprzez dodanie modutdéw rozszeaajh do 128 wef i wyj$é. Rozproszenie
systemu na moduty ogranicza dodatkowddlokablowania



» Mozliwo$¢ zapamgtania w systemie 192 haset, ktére mdy¢ przeznaczone dlazytkownikéw lub t& mazna
przypis& im funkcje sterujce

» Rozbudowane funkcje jednoczesnego sterowani@megsh poprzez manipulatory LCD i padtone do nich
komputery aytkownikéw. Dodatkowo serwis ma rowosé sterowania centralprzez port RS-232 lub przez
tacze telefoniczne. Mdiwe jest te sterowanie pojedynczymi strefami poprzez przydwieldo nich klawiatury
strefowe.

* Mozliwos¢ kontrolowania dogpu do wybranych stref obiektu poprzez klawiaturyefsiwe lub zamki
szyfrowe, umaliwiajace kontro¢ stanu drzwi i sterowanie ryglami (elektrozaczepakontrola stanu drzwi

nie zmniejsza iléci wejs¢ dozorowych centrali.

» Mozliwoé¢ definiowania nazw iytkownikow i wigkszdici elementow systemu (stref, Wé&j wyjsé, modutow),
dzieki ktorym utatwione jest sterowanie i kontrola s oraz przegtlanie pamici zdarzé.

» Monitoring realizowany pod czteryde numery stacji (dwie stacje,Zk z jednym numerem rezerwowym),
z mazliwoscia rozdzielenia zdarzena 8 identyfikatoréw. Oprécz podstawowych formatibansmisji, centrala
umazliwia monitoring w formacie Ademco Contact ID

» Powiadamianie pod 16 zwyklych numeréw telefondmknikatami z syntezeréw (do 16 komunikatéw) lub
pageréow (64 komunikaty cyfrowe). Odebranie komutikenazna potwierdzi hastem podanym z klawiatury
telefonu (DTMF)

* Funkcja odpowiadania na telefon uttiwiajaca sprawdzenie stanu wszystkich stref centrali stamwanie

(do 16 wypc). Realizowana jest ona po zidentyfikowanigytkownika (ka&demu uytkownikowi mazna
przydzielé specjalne hasto telefoniczne)

* Rozbudowana funkcja higcego wydruku zdarze umarliwiajaca selekej zdarzé. Opisy zdarzé sa zgodnie

z lista zdarzé formatu Ademco Contact ID, przez co wydruk z calntjest zbieny z wydrukiem ze stacji
monitorupcej. Oprocz tego nazwy wéj modutdw i wytkownikow drukowane stak, jak je zdefiniowano w
systemie.

» Dodatkowa funkcja portu RS-232 centrali sterowaniodemem zewtrznym umdaliwia nawiazywanie
tacznaici przez typowy zewgtrzny modem. Programowanie zdalne przez ltelefoniczn i obstuga serwisowa
sa w takim przypadku tak samo szybkie, jak przy pamgowaniu bezpwednio przez RS-232.

3.2 Czuiki

Zastosowano czujki pasywnej podczerwieni , czuildlde PIR , kontaktrony .
Pasywny czujnik podczerwieni (PIR)

Cechy:

» Podwadjny pyroelement.

* Cyfrowy algorytm detekciji ruchu.

» Cyfrowa kompensacja temperatury.

* Regulowana czukg detekcji.

» Wbudowane rezystory parametryczne (2EOL).

* Dioda LED do sygnalizacji alarmu.

 Zdalne whczanie/wyhczanie diody LED.

e Pamé¢ alarmu.

» Nadzér toru sygnatowego czujki i napia zasilania.

» Ochrona sabotawa przed otwarciem obudowy.

Dane techniczne

» Napkcie zasilania (x15%) :12 V DC

» Wykrywalna pedkosé¢ ruchu :0,3...3 m/s

 Zakres temperatur pracy :-30...+55 °C

* Zalecana wysok@ montau :2,4 m

* Pobdr pgdu w stanie gotowdzi max 14 mA

» Maksymalny pobér pdu 14 mA

 Dopuszczalne obgtenie stykdw przekanika (rezystancyjne): 40 mA /16 V DC
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* Klasasrodowiskowa wg EN50130-5lI

 Czas sygnalizacji naruszenia 2 s

* Spetniane normy

« EN50131-1, EN50131-2-2, EN50130-4, EN50130-5

* Klasa zabezpieczenia wg EN50131-2-2 Grade 2

3.3 Sygnalizatory

Zastosowano 2 zewtrzne sygnalizatory optyczno-akustyczne i 1 sygaddir wewitrzny.
Sygnalizator akustyczno-optyczny wypesay w dynamiczny przetwornik akustyczny. Technodogi
zabezpieczenia elementéw sygnalizatora przed wptywseodowiska zapewnia mu petnzgodndéé z



wymaganiami normy EN50131 dla gdzenr Stopnia 2 (Grade 2). Dodatkowo nowe ragsinia konstrukcyjne
— pokrywa odchylana na zawiasach czy wbudowanapueza, utatwiaj jego monta.

Cechy:

* petna zgodné& z EN50131 Stopie2 (Grade 2)

* sygnalizacja akustyczna: przetwornik dynamiczny

* sygnalizacja optyczna: LED

» wewretrzna ostona metalowa

* zabezpieczenie sabatave przed:

» wyttumieniem sygnalizatora poprzez zalanie piamontaowsa (opcjonalnie: SX6-TO)

* oderwaniem od podia

* otwarciem pokrywy

* opcjonalny akumulator 12 V, 2,3 Ah

» wbudowana poziomica utatwiga estetyczny monta

Dane techniczne:

» Napkcie zasilania (+15%): 12 V DC

 Zakres temperatur pracy -25°C ...+70°C

» Pobor pgdu w stanie gotow&i 20 mA

* Klasasrodowiskowa wg EN50130-51V

» Poziom nagzenia dwigku (z odlegtdci 1 m) do 120 dB

» Maksymalny pobér pdu (sygnalizacja)300 mA

» Maksymalny pobér pdu (sygnalizacja + tadowanie akumulatora)900 mA

3.4 Przyciski przeciw napadowe

Przewidziano zastosowanie radiowych przyciskéw dapgch w postaci pilotéw. Odbiornik zainstaloiwa
pomieszczeniu w ktorym zastosowano obug@awzasilaczem. Liczba pilotéw do ustalenia w traki@alizacji
projektu.

Przyciski dwukanatowe do realizacji funkcji inicjawia zwtoki na wecie.

3.5 Okablowanie

Nalezy utrzymywa okreilone odlegtéci réwnolegte od instalacji elektrycznych, wodnyddopuszczalne as
przegcia krzyzowe z instalagj elektryczm (pod kaitem 90 stopni).

Linie dozorowe jak i linia manipulatora przewodenTDY 8x0,5. Wewntrz budynkéw odpowiednio do
warunkoéw wewntrznych instalacja podtynkowa.

3.6 Manipulatory

Przewidziano zastosowanie 3 manipulatoréw kodoveychytnikami kart:

- 2 przy wejciach do budynku (poziom piwnic)

- 1 w korytarzu

3.7 Kontaktrony

W szczegolnie newralgicznych prggipch przewidziano zastosowanie kontaktronow. Naldobr& do
konstrukcji drzwi tak by byly najmniej widoczne.

4. Zasilanie rezerwowe

Centrat alarmowa zasiti z RG w pomieszczeniu rozdzielni.

Bilans rezerwowyclirodet zasilania przeprowadzono zaktada maksymalny czas pozostawania obiektu bez
zasilania sieciowego wynosi 24h; w przypadku inngalecé uzytkownika naley rozwazy¢ koniecznéé
zainstalowania dodatkowych zasilaczy z bateriamnalatorow.

Dobierapc wielkos¢ baterii akumulatoréw rezerwowych dla centrali aglekierowa& sig zasad, iz jej
pojemna¢, w przypadku zaniku nagiia sieci, powinna wystarcéyrzynajmniej na:

- 4 h pracy systemu w stanie dozorowania, w przigpaddy stuby serwisowe gstale dosfpne i dysponuj
odpowiednim wyposgniem, umaliwiajacym szybkie usugtie awarii;

- 30 h pracy systemu w stanie dozorowania, w praigpagdy zapewniona jest avo$¢ naprawy awarii
zasilania przez sty serwisowe w aigu 24 h (np. w wyniku zawarcia odpowiedniej umowijrma
prowadaca konserwagj instalacji);

- 72 h pracy systemu w stanie dozorowania, w praipagdy powysze warunki niegspetnione.

Dodatkowo w obliczeniach natg uwzgkdni¢c wymagam 0,5 h prag systemu w stanie alarmowania.
Zalecany czas pracy awaryjnej systemu dla zdecydejwavickszcci instalacji wynosi 30 h w stanie
dozorowania i 0,5h pracy w stanie alarmowania.

Dla precyzyjnego obliczenia pojemiwd baterii akumulatoréw rezerwowych oma postiayé sie wzorem

Qan= 1,25 X (kozX Taoz+ laiX Tal), gdzie:

- Qan- wymagana pojemr$é akumulatorow w Ah,

- wspétczynnik 1,25 — zwkszenie pojemniei akumulatoréw o 25% na skutek ewentualnych gtrat
pojemndci w wyniku starzenia,



- ldoz- pobor padu przez instalagjw stanie dozorowania w A,

- Taoz- Wymagany czas pracy systemu, réwny 4 h, 30 Vb,

- la- pob6r padu podczas alarmowania w A,

- Ta— wymagany czas alarmowania, rowny 0,5 h.

Maksymalny pobér mdu przez centralpodczas dozorowania nie przekracza 0,6 #l ptad tadowania
akumulatoréw, réwny rinicy maksymalnego pdu zasilacza i pdu pobieranego przez centralv stanie
dozorowania, wynoszy 3,4 A pozwala na stosowanie baterii akumulatomwojemnéci 17 Ah do 90 Ah.
Zalecane akumulatory — kwasowe, szczelne .

Oszacowanie pojemnéci rezerwowegaozrddta zasilania systemu
sygnalizacji wlamania — centrala

Jednostkowy | Calkowity pobdr pradu

Urzadzenie llosé | norm | alarm | norm I alarm

szt [mA] [mA] [mA] [mA]
Plyta glowna 1 130 200 130 200
Manipulator LCD 3 30 110 90 330
Ekspander INT E 0 35 80 0 0
Czujka PIR 12 14 14 168 168
Czujka PIR +MW 1 22 27 22 27
Sygnalizator zewn 2 30 300 60 600
Sygnalizator wewn 1 0 0 0 0
Odbiornik pilotow 0 15 15 0 0
Suma 470 1325

Prad w stanie czuwania [mA] 470

Prad w stanie alarmu [mA] 1325

Q= 1,25%t *I catk+0,25*I alrm]
zaktadagc t=24h oraz t alarmu= 0,5h
Poj. akumulatoréw: Q >14,9Ah

UWAGI :

Obliczenia zaktadajpobudzenie w czasie alarmu wszystkich elementéjestaniemate niemaliwe, ale zapewnia margines
bezpieczastwa przy doborze baterii akumulatoréw.
Po uruchomieniu systemuzesprawdzé powyzsze wyliczenia przeprowadzajpomiary.

Oszacowanie pojemngci rezerwowegozrédta zasilania systemu sygnalizacji wtlamania dlaestawu
ekspanderéw

jednostkowy | calk.pobdr pradu
Urzadzenie llos¢
szt [mA] [MA] [mA] [mA]
Manipulator LCD 0 30 110 0 0
Ekspander 2 35 135 70 270




Czujka PIR 9 14 14 126 126
Czujka PIR +MW 1 22 27 22 27
Suma 218 423

Prad w stanie czuwania [mA] 218

Prad w stanie alarmu [mA] 423

Q= 1,25*t *I catk+0,25*I alrm]

zaktadajc t=24h oraz t alarmu= 0,5h

Poj. akumulatorow Q>13,3Ah

Obliczenia zaktadaj pobudzenie w czasie alarmu wszystkich elementéwesb niemate niemdaliwe, ale
zapewnia margines bezpieagbva przy doborze baterii akumulatoréw.

Po uruchomieniu systemuzesprawdzé powyzsze wyliczenia przeprowadzaajpomiary

5. Zestawienie materiatdéw SSWiN

LP Urzadzenie llos¢ szt UWAGI
1 Centrala alarmowa 1

2 Manipulator LCD 3

3 Ekspander 2

4 Czujka PIR 21

5 Czujka PIR +MW 2

6 Sygnalizator zewn 2

7 Obudowa ekspandera z zasilaczem 1
8 Odbiornik pilotow 1

9 Czujka tluczenia szkla 2
10 Pilot dwukanatowy 6
11 Obudowa centrali z zasilaczem 1
12 Obudowa manipulatora 3
13 Akumulator 17,5 Ah 12V 2
14 Kontaktron dopasowalo drzwi 3
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6. System telewizji dozorowej CCTV

6.1 Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt instalacji @Qila tematuRozbudowa budynku Etckiego Centrum
Kultury- ETAP II.

Opracowanie obejmuje rozmieszczenie kamer ( punkeiwerowych) okablowanie i dobér gdzen.

7. Opis systemu

W obiekcie nalgy zainstalowéa system telewizji dozorowej, ktérego zadaniem jegestrowanie wszystkich
zdarzé w obiekcie . Zastosowano kamery IP zasilane Po&zydtkie dtugéci przewoddéw mniejsze od 90 m.
Rejestrator i pozostate elementy CCTV zamontowaszafie RACK w pomieszczeniu -2.16 pomieszczenie
lokalnego punktu dystrybucji.

Przewidziano rejestrator 8 kanatowy co dajezkmm $¢ rozbudowy w razie potrzeb.

Do kazdej kamery doprowadzi 2 przewody UTP kat.6 o parametrach i wymaganidehtycznych jak dla
sieci LAN (okablowanie strukturalne) (na zesnz budynku kable UTP zewtrznezelowane).

7.1 Punkty kamerowe

» K -1 elewacja — obserwacja weja

» K -2 korytarz wejcie

* K -3 na stupie

* K -4 na stupie

Doktadne obszary obserwacji ustali na etapie wykonawstwa z gytkownikiem obiektu.

7.2 Kamery zewrgtrzne



Nalezy zastosowakamery IP megapikslowe zewtrzne z podwietlaczem IR wraz z obiektywami o zmiennej
ogniskowej tak by méc dopasoévabszar obserwacji do potrzekytkownika.
Minimalne parametry:

Przetwornik 1/2.8" CMOS

Czutos¢ 0.005Lux

Migawka 1/3 s do 1/100 000 s

Obiektyw 3 - 12 mm z funkgjmotozoom z autofocusem

Oswietlacz podczerwieni IR LED o zagiu minimum 30 m

Kompresja gtéwny strumie H.265+, H.265, H.264+, H.264

Minimalna rozdzielcz&¢ 2000x1500 pikseli

Predkosé i rozdzielczé¢ przetwarzania 25 kl/s dla rozdzielézb2000x1500
Funkcje obrazu AWB, AGC, WDR 120dB

Wykrywanie ruchu,

Obstugiwane protokoty sieciowe TCP/IP, ICMP, HTTRTTPS, FTP, DHCP, DNSSMTP, SNMP, IGMP,
802.1X, QoS.

Kamera musi zapewnigonizsze funkcjonalnéci:

- Maski prywatnéci

- Znak wodny

- Ochrona hastem

Zgodna¢ ze standardem: ONVIF (profil S, profil G)

Siet 1x RJ-45 10/100 Base-T

Obudowa tubowa

Klasa szczelngi IP67

Odporng¢ mechaniczna IK10

PoE DC 48V (802.3af klasa 3)

Temperatura pracy -30°C do + 60°C

7.3 Kamery wewrgtrzne

Nalezy zastosowa kamery IP megapikslowe wewnzne koputowe z pdavietlaczem IR z obiektywami o
zmiennej ogniskowej tak by moc dopaséwdszar obserwaciji do potrzebytkownika.
Minimalne parametry:

Kamera w obudowie koputkowej.

Przetwornik 1/2.8" CMOS

Czutos¢ 0.005Lux

Migawka 1/3 s do 1/100 000 s

Obiektyw 3 - 12 mm z funkgjmotozoom

Oswietlacz podczerwieni IR LED o zagiu minimum 30 m

Kompresja gtéwny strumie H.265+, H.265, H.264+, H.264

Minimalna rozdzielcz&¢ 2000x1500 pikseli

Predkosé i rozdzielczé¢ przetwarzania 25 kl/s dla rozdzielézb2000x1500

Funkcje obrazu AWB, AGC, WDR 120dB

Wykrywanie ruchu,

Obstugiwane protokoty sieciowe TCP/IP, ICMP, HTTRTTPS, FTP, DHCP, DNSSMTP, SNMP, IGMP,
802.1X, QoS.

Kamera musi zapewnigonizsze funkcjonalnéci:

- Maski prywatnéci

- Znak wodny

- Ochrona hastem

Zgodna¢ ze standardem: ONVIF (profil S, profil G)

Siet 1x RJ-45 10/100 Base-T

Klasa szczelngi IP67

Odporng¢ mechaniczna 1K10

PoE DC 48V (802.3af klasa 3)

Temperatura pracy -30°C do + 60°C

7.4 Switch 24 portowy

Switch zaradzalny POE

Obudowa rack 19" 1U

Predkos¢ magistrali minimum 48 Gbps
Przepustow& minimum 38 mpps



Rozmiar tablicy adresow MAC 8000

Gniazda sieciowe i obstugiwaneggkosci:

2x SFP

2x SFP+

48x 10/100/1000 Mb/s z POE o minimalngjznej mocy 400W

Obstuga standardow:

IEEE 802.1p

IEEE 802.1Q

IEEE 802.1x

IEEE 802.3ad

IEEE 802.3az

IEEE 802.3x

IEEE 802.1ab

IEEE 802.1d

IEEE 802.3ad

IEEE 802.3af

Temperatura pracy [st. C] 05 do 40

Wraz ze switchem natg dostarczy kabel podczeniowy ze paiczenia 10 GB do pozostatych switchy
dostarczonych w ramach niniejszego kontraktu, arpg o minimalnych parametrach:
Moc wyjsciowa pozorna [VA]: 2000

Moc wyjsciowa czynna [W]: 1800

Topologia :line-interactive

Liczba faz napicia (wej / wyj) :  1/1

Typ obudowy : Rack wraz z szynami ughiwviajacymi monta w szafie 19”
Temperatury pracy [°C]: 0 + +40

Zakres napicia wegciowego (wartéci skuteczne) [V]: 180 + 260

Czestotliwos¢ znamionowa napcia wegciowego [Hz]:50

Automatyczna regulacja nagia (AVR)

Ksztalt nap¢cia wyjsciowego Sinusoidalny

Czestotliwos¢ znamionowa nagcia wyjsciowego [Hz]:50

Czas przeiczenia na pracrezerwow [ms]: maksymalnie 3 ms

Mozliwo$¢ podhczenia modutdw bateryjnych

Czas podtrzymania z baterii wegtrenych przy obeizeniu 100 % minimum 3 minuty.
Przyhcza wygciowe : 4x IEC320 C13 (10 A), 1 x IEC320 C19 (16 A)

Interfejsy komunikacyjne : USB, Ethernet

UPS musi mié mozliwo$¢ zaradzania nim poprzez siec LAN poprzez: SNMP, htipinét.
Ups musi mié mazliwo$¢ zdalnego, awaryjnego przerwania dostarczaniagérss urzdzer odbiorczych z
wyjécia zasilacza w sytuacjach jak np.zpp poprzez wypoganie go w styki komunikacyjne sface do
wspoétpracy ze stycznikami.

7.5 Monitor

W pomieszczeniu -2.16 zamontatvenonitor Monitor LCD 24" full HD wraz z systemenogghdu: staci
robocz do podghdu zainstalowanych kamer o parametrach:

Czterordzeniowy procesor o minimalnegstotliwosci 2100 MHz.

Zainstalowana pardt RAM min 16 GB.

Karta graficzna zewgtrzna minimum 4GM RAM

Zainstalowany system operacyjny w wersji 64 bitowejazliwiajacy petna integragj z posiadanym przez
zamawiajcego oprogramowaniem domenowym opartym na Windosvse® 2012. Aplikacja Antywirusowa,
mysz, klawiatura. Wraz z stacja posiiji dostarcz§ UPS zabezpieczgjego stacje o przebiegu sinusoidalnym i
pojemndci minimum 950W.

7.6 Rejestrator

Obudowa typu rack 19”

Zainstalowane 5 dyskéw do zastosowania raidowegpiromalnej pojemnéci 6 TB kaxdy. Dyski spete w
RAID min 6.

Széciordzeniowy procesor o minimalnejestotliwosci 2100 MHz.

Zainstalowana pardt RAM min 48 GB.

Zainstalowany system operacyjny w wersji 64 bitowejazliwiajacy petna integragj z posiadanym przez
zamawiagcego oprogramowaniem domenowym opartym na Windoawe® 2012. Oprogramowanie musi
obstugiwa ustugi katalogowe oraz wirtualizacjmusi rowni¢ umazliwia¢ uruchomienie zapasowego AD.



Wykonawca dostarczy i zainstaluje 32 licencje doshadi dostarczonych kamer. Licencje mwushyc¢
kompatybilne z ZSBME. Licencje musamazliwia¢ bezterminow prag: i rejestract strumieni z 32 kamer IP.

8 . Uwagi kaicowe

Catas¢ robét wykona wg. projektow wykonawczych instalacji, zgodnietgrgazujacymi Normami i przepisami
prawa budowlanego BHP i p.pooraz zasadami wiedzy technicznej. Przy wykonywamiac przestrzega
przepisOw i zasad BHP oraz inspektora nadzoru wngikownika obiektu.

Podczas wykonywania rob6t uwedhic:

- wymagania oki&one w normach, przepisach techniczno-prawnych afasndowlanego z rozpamdzeniami
wykonawczymi oraz warunkach wykonania i odbiorthtgécznego robét elektrycznych

- Wymagania techniczne i zalecenia zawarte w dkatigfich zgodn&i, przepisach bezpiearstwa i higieny
pracy

- Wymagania techniczne i zalecenia producentéwdaeh

- Przepisy ochrony przeciwparowej.

- Przepisy dotyae pracy przy urgzeniach elektrycznych

- Wymagania i zalecenia inspektora nadzoru

Roboty powinny by prowadzone przez éwiadczonych monteréw o potwierdzonych kwalifikatjaze
szczegOla dbatdcia o jakas¢ i estetyk wykonania instalacji oraz ingerenay istniepce elementy obiektéw. Po
wybudowaniu urzdzen i instalacji teren uposglkowa® i przywrécié do stanu pierwotnego.

Do wykonywania instalacji magby¢ uzywane tylko materiaty i ueglzenia dopuszczone do stosowania w
budownictwie a wszystkie certyfikaty i deklaracjgodndaci lub inneswiadectwa dopuszczenia do stosowania
na wbudowane materialy przekddawestorowi §cznie z dokumentagjpowykonawca po zakéczeniu robot.
Po wykonaniu rob6t przeprowadzivszystkie niezédne badania, pomiary a protokoty badgomiarow i
sprawdzé przekaza Inwestorowi wraz z dokumentacja powykonawcz



