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1 CZESC OGOLNA

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwiazanych z instalacjami teletechnicznymi dla tematu: Rozbudowa budynku Efckiego Centrum Kultury- ETAP II

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych
rob6t o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos$¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z do§wiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;j.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi uszczegélowienie i uzupelnienie rozwigzan projektowych i w zwiazku z
tym nalezy ja rozpatrywaé tacznie z Dokumentacja Projektowa — zatwierdzonym projektem budowlanym i
wykonawczym, zezwoleniem oraz instrukcjami Inspektora Nadzoru.

1.3 Przedmiot i zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotycza zasad wykonywania rob6t zwiazanych z
wykonaniem instalacji elektrycznych a w szczegdélnosci wykonanie rob6t zwiazanych z:

»  kompletacja wszystkich materiatow i urzadzen,

» wykonaniem wszelkich potrzebnych robdét pomocniczych (w szczegdlnosci roboty zwiazane z
przygotowaniem bruzd i przewiertow),

» zamontowaniem wszystkich elementéw instalacji, aparatéw, urzadzen i rozdzielnic w sposéb i w miejscu
zgodnym z dokumentacja techniczna,

» dokonaniem wszelkich potaczen instalacyjnych i przetaczen przy uzyciu materialéw oraz srodkow wg
dokumentacji technicznej,

»  wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczna wszystkich elementow instalacji
zawartych w dokumentacji,

» montazem urzadzen oraz rozdzielnic w miejscach okreslonych w dokumentacji technicznej,

»  przeprowadzeniem wymaganych préb, badan i pomiar6w ze sporzadzeniem protokotéw kwalifikujacych
instalacje do eksploatacji.

1.4 OKkreslenia podstawowe, definicje

Okredlenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami, w
szczegblnosci wymienionymi w punkcie 10.1.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Realizacja rob6t wymaga stosowania si¢ do warunkéw i wymagan podanych w przepisach (normach, zasadach
wiedzy technicznej) z zakresu budownictwa oraz uzgodnienia wykonania robdt z jednostkami utrzymujacymi
obiekt.

Na wszystkich etapach realizacji rob6t wymagana jest pelna koordynacja z innymi branzami. Osoba
odpowiedzialng za koordynacje prac ze strony Wykonawcy branzy elektrycznej bgdzie Kierownik Robét.

1.5.1 Zabezpieczenie terenu budowy

Kiertownik Robot Wykonawcy jest zobowigzany do zapewnienia bezpieczenstwa terenu budowy w calym
okresie realizacji kontraktu, az do zakofczenia i odbioru koficowego robdt. Nalezy przez to rozumiec
konieczno$¢ zapewnienia bezpieczenstwa pracy i pobytu oséb wykonujacych czynno$ci zwiazane z budowa oraz
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0sob, ktére moga znalez¢ si¢ legalnie na jej terenie.

1.5.2 Ochrona srodowiska w czasie prowadzenia robot

W czasie prowadzenia robot Wykonawca jest zobowigzany stosowac si¢ do przepiséw i zasad zapewniajacych
odpowiednie warunki wykonywania pracy i pobytu na terenie budowy, w tym takze zapewni¢ poprawne
oddziatywanie prowadzonych prac na $rodowisko, ze szczegdlnym uwzglednieniem przepiséow BHP, a takze
przepiséw o ochronie srodowiska i odpadach.

1.5.3 Materialy szkodliwe

a) Materialy lub wyroby, ktére w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie moga by¢ dopuszczone do uzycia
ani wbudowania.

b) Nie dopuszcza si¢ stosowania materialéw wywotujacych szkodliwe promieniowanie, o st¢zeniu wigkszym od
dopuszczalnego.

c) Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot musza mie¢ §wiadectwo dopuszczenia wydane przez uprawniong
jednostke.

d) Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w trakcie prowadzenia robot, a po ich zakofczeniu
szkodliwo$¢ ta zanika, moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania zasad bezpieczenstwa w czasie
wbudowywania.

e) Jezeli Wykonawca uzyl materialéw szkodliwych dla otoczenia bez akceptacji Inspektora Nadzoru, a ich uzycie
spowodowanto zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego faktu poniesie Wykonawca.

1.5.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca jest zobowiazany do przestrzegania przepisOw przeciwpozarowych, a takze do utrzymywania
sprawnego sprzgtu p.poz., wymaganego przez odpowiednie przepisy szczegélowe. Wykonawca jest
odpowiedzialny za straty spowodowane pozarem, wywotanym wskutek prowadzenia robot.

1.5.5 Bezpieczenstwo i higiena prac na terenie wykonywania robot

Realizacja zadania powinna odbywac si¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami i zasadami z zakresu BHP.
Podstawowymi aktami prawnymi regulujacymi obowiazki uczestnikdw procesu inwestycyjnego w zakresie BHP
s
a) Ustawa z dnia 26 czerwca 1974r. — Kodeks pracy, z p6zn. zmianami
b) Rozp. Min. Infrastruktury z dn. 06.02.2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny prac przy wykonywaniu
robot budowlanych (Dz.U.03.47.401)
¢) Rozp. Min. Gospodarki z dn. 28.03.2013r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny prac przy urzadzeniach i
instalacjach elektroenergetycznych (Dz.U.2013 nr O poz. 492.2013.10.24)
d) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 14.03.2000r. w sprawie bezpieczefistwa i higieny pracy przy
recznych pracach transportowych (Dz.U.00.26.313 z p6zn. zmianami)
e) Rozp. Min. Gospodarki z dn. 20.09.2001r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas eksploatacji
maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz.U.01.118.1263)
f) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 26.09.1997r. w sprawie ogélnych przepiséw bezpieczenstwa i
higieny pracy (Dz.U.03.169.1650)
g) Ustawa z dnia 21 listopada 2008r o zmianie ustawy — Kodeks pracy (Dz. U. 2008 nr 223 poz. 1460
2009.01.18)
h) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 28.05.1996r. w sprawie rodzajéw prac wymagajacych
szczegblnej sprawnosci psychofizycznej (Dz.U.96.62.287)
i) Rozp. Min. Pracy i Polityki Socjalnej z dn. 27.07.2004. w sprawie szczegélowych zasad szkolenia w
dziedzinie bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. 2004 ne 180 poz. 1860 2005.07.01)

Wykonawca jest takze zobowiazany do:

a) poinformowania pracownikéw o zagrozeniach jakie moga mie¢ miejsce na terenie budowy, w tym podczas
wykonywania prac branzy elektrycznej oraz o zasadach udzielania pierwszej pomocy, a takze o zasadach
unikania sytuacji niebezpiecznych dla zdrowia i zycia podczas wykonywania prac

4



b) zapewnienia pracownikom warunkéw sanitarnych zgodnie z obowiazujacymi przepisami

c) zapewnienie i utrzymanie w dobrym stanie technicznym wszelkiego rodzaju urzadzen zabezpieczajacych,
socjalnych oraz sprzg¢tu i odpowiedniej odziezy ochronnej.

Wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem w.w. wymagan nie podlegaja odrgbnej zaplacie i powinny by¢
uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.6 Dokumentacja robot montazowych

Dokumentacjg rob6t montazowych stanowia:

» projekt budowlany i wykonawczy w zakresie wynikajacym z rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z
02.09.2004r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. z 2004r. Nr 202,
poz. 2072 z pdzniejszymi zmianami)

» specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt (obligatoryjne w przypadku zaméwien publicznych),
sporzadzona zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz
programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U. z 2004r. Nr 202, poz. 2072 z p6zniejszymi zmianami)

» dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmianami),

» dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania uzytych
wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawa z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. z 2004r.
Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobdw lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania wyrobow,

» protokoty odbioréw czgsciowych, koncowych oraz robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu z zalaczonymi
protokotami z badan kontrolnych,

» dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994r. —
Dz.U. z 2003r. Nr 207, poz. 2016 z p6Zniejszymi zmianami).

Instalacje elektryczne nalezy wykonywaé na podstawie dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru robdt montazowych, opracowanej dla konkretnego przedmiotu zaméwienia.



2 WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIWOSCI MATERIALOW

Zastosowane rodzaje, typy i ilosci materialéw powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowe;.
Wszelkie nazwy wlasne produktéw i materialéw przywolane w dokumentacji projektowej shuza ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okre$lenia wtasciwosci i wymogéw technicznych zatozonych w dokumentacji
projektowe;j.

Dopuszcza si¢ zamieszczenie rozwigzan w oparciu o produkty (wyroby) innych producentéw pod warunkiem:

— spetniania tych samych wlasciwosci technicznych (niepogorszenia parametréw technicznych instalacji),

— przedstawienia zamiennych rozwiazan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do stosowania) i
uzyskanie akceptacji Projektanta i Inspektora Nadzoru.

Wszystkie materiaty, ktérych Wykonawca uzyje do wbudowania musza odpowiada¢ warunkom okre§lonym a art.
10 ustawy “Prawo budowlane”.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérych zastosowano niezbadane i nie zaakceptowane przez Inwestora materiaty,
wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z tym, ze moga one zosta¢ nie odebrane.

Materiaty, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga si¢ certyfikatow lub §wiadectw jako$ci nalezy dostarczy¢ z
tymi dokumentami.

2.1 Rodzaje materialow

Zastosowane materialy powinny spetnia¢ warunki okres§lone w odpowiednich normach przedmiotowych, a w
przypadku braku normy powinny odpowiada¢ warunkom technicznym ich producenta lub innym umownym
warunkom. Do wykonania robot nalezy stosowa¢ materialy zgodne z dokumentacja projektowa, opisem
technicznym i rysunkami.

2.2 Warunki przyjecia materiatéw na budowe

Materiaty do rob6t montazowych moga by¢ przyjgte na budowg, jesli spetniajq nast¢pujace warunki:

> sg zgodne z ich wyszczegdlnieniem i charakterystyka podana w dokumentacji projektowej i specyfikacji
technicznej ST,

> sg whasciwie oznakowane i opakowane,

> spetniaja wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

» producent dostarczyl dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéw rowniez karty katalogowe
wyrob6éw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobow.

Niedopuszczalne jest stosowanie do robét montazowych wyrobéw i materialéw nieznanego pochodzenia.
Przyjecie materiatéw i wyrobéw na budowe powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

23 Warunki przechowywania materialow

Wszystkie materiaty i prefabrykaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcja
producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobéw opakowanych powinno by¢ suche i zabezpieczone
przed zawilgoceniem.

Wszelkie koszty zwigzane z dostarczeniem i sktadowaniem materialéw na placu budowy ponosi Wykonawca.



3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU, MASZYN I NARZEDZI

Prace mozna wykonywa¢ przy pomocy wszelkiego sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru. Sprzegt
wykorzystywany do prowadzenia robot powinien by¢ utrzymywany w dobrym stanie technicznym i w gotowosci
do pracy. Eksploatacja tego sprzg¢tu powinna by¢ zgodna z normami ochrony $rodowiska oraz przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

4  WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
4.1 Transport materialéw

Podczas transportu na budowg z miejsca skladowania nalezy zachowaé ostrozno§¢ aby nie uszkodzi¢
zamontowanych elementéw wewngtrznych.

Duze urzadzenia i elementy nalezy przygotowa¢ do transportu dzielagc na elementy o wadze umozliwiajacej
fatwe dostarczenie na miejsce zabudowywania. Stosowa¢ opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen
transportowych.

Minimalne temperatury wykonywania transport ze wzgledu na mozliwos$¢ uszkodzenia izolacji, wynosza dla kabli
nawini¢tych na begbny: —15°C oraz —5°C dla zwinig¢tych w ,,6semk¢” odcinkdw.
Wszystkie urzadzenia elektryczne nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjami i zaleceniami producenta.

5  WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

5.1 Warunki ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z dokumentacjq techniczng i umowa oraz za
jakos$¢ zastosowanych materiatéw i jako§¢ wykonanych robot.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami ST oraz zaleceniami Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do robdt zwiazanych z przebudowa czynnych urzadzen Wykonawca zglosi zamiar ich
wykonania wiascicielowi tych urzadzen i dokona aktualizacji uzgodnien zawartych w dokumentacji projektowe;.

Wszystkie roboty musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych pracownikéw stosownie do rodzaju robot, a
kierowanie nimi nalezy powierzy¢ osobom posiadajacym odpowiednie uprawnienia wymagane przez Prawo
Budowlane oraz przepisy wykonawcze.

5.2 Sie¢ strukturalna

- Ilo&¢ i rozmieszczenie stanowisk roboczych przyjgto na podstawie informacji podanych przez Uzytkownika. W
trakcie realizacji, ostateczna lokalizacja gniazd logicznych w pomieszczeniach (bez zmiany ich ilosci) powinna
by¢ ustalona pomiedzy Uzytkownikiem, a Wykonawca;

- Wszystkie elementy pasywne skladajace si¢ na okablowanie strukturalne musza by¢ trwale oznaczone nazwa
Iub znakiem firmowym tego samego producenta-wytwoércy elementéw okablowania i pochodzi¢ z jednolitej
oferty kompletnego systemu w takim zakresie, aby zostaly spetnione warunki niezbgdne do uzyskania
bezptatnego certyfikatu gwarancyjnego w/w producenta-wytworcy;

- Maksymalna dtlugo$¢ kabla skretkowego (od punktu dystrybucyjnego do gniazda koncowego) nie moze
przekroczy¢ 90 metrow;

- Minimalne wymagania elementéw okablowania poziomego to rzeczywista Kategoria 6 (komponenty) /Klasa E
(wydajnos¢ calego systemu) w wersji nieekranowanej;

- Okablowanie poziome ma by¢ prowadzone nieekranowanym kablem kat. 6 o pasmie przenoszenia 250MHz w
ostonie trudnopalnej typu LSZH;

- Okablowanie poziome miedziane ma by¢ zrealizowane w oparciu o nieekranowane moduty gniazd RJ45 kat.6;

- W punkcie dystrybucyjnym LPD kabel ma by¢ zakonczony na modularnych panelach 24 port UTP (wys.1U);

- Punkt Logiczny PL nalezy zaprojektowa¢ na prostej pltycie czotowej z mozliwoécia montazu jednego lub
dwéch modutéw gniazda RJ45 w uchwycie do osprzgtu Mosaic;

- Okablowanie poziome w budynku obslugiwane jest przez Lokalny Punkt Dystrybucyjny LPD umieszczony w
pomieszczeniu technicznym przy Sali Wielofunkcyjnej;

- Na calos$¢ zainstalowanego okablowania ma by¢ udzielona gwarancja bezposrednio przez producenta na okres
minimum 25 lat (szczegélowy opis zawarty w dziale ,,Gwarancja oraz wymagania dotyczace kompetencji’);

- Montaz gniazd okablowania poziomego PL1 ma by¢ realizowany w puszkach natynkowych przy zastosowaniu
ptyt czotowych prostych z uchwytami w standardzie Mosaic 45.



- Montaz gniazd okablowania poziomego PL2 dla WiFi oraz CCTV ma by¢ realizowany w puszkach
natynkowych przy zastosowaniu ptyt czolowych prostych z uchwytami w standardzie Mosaic 45;

- Wszystkie kable okablowania poziomego maja by¢ zakonczone w osprzecie potaczeniowym zgodnie z norma
PN-EN 50173-1;

- Aby zagwarantowa¢ i potwierdzi¢ wymagang wydajno§¢ komponentdw okablowania miedzianego
przeznaczonych do zabudowy (kabel oraz gniazdo) producent musi posiada¢ certyfikaty wydane przez
akredytowane niezalezne laboratoria (np. GHMT, Delta) potwierdzajace zgodno$¢ systemu / komponentéw z
wymaganiami normy migdzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801 lub EN50173-1;

- Pomigdzy punktami dystrybucyjnymi GPD a LPD w budynku nalezy zrealizowa¢ okablowanie szkieletowe
$wiattowodowe klasy OF 300;

- Punkt Dystrybucyjny GPD i LPD w obrgbie sieci nalezy potaczy¢ kablem §wiattowodowym wielomodowym
OM3 8x50/125/250um, w luznej tubie, w oslonie LSZH. Dokladne polaczenia pokazano na schemacie
ideowym;

- Wszystkie ztacza §wiattowodowe musza by¢ wypolerowane w fabrycznym procesie produkcyjnym;

- Potaczenia §wiattowodowe szkieletowe majq zapewniac:
- Mozliwo$é¢ zastosowania interfejsow typu LC duplex w panelu krosowym,

- Mozliwos¢ transmisji 10GBase-SR na kablach krosowych LC/LC.

- Jako potaczenie dodatkowe pomigdzy punktami dystrybucyjnymi GPD a LPD nalezy poprowadzi¢ 4
nieekranowane kable kat. 6 o pasmie przenoszenia 250MHz w ostonie trudnopalnej typu LSZH ( dla transmisji
danych maksymalna dlugos$¢ polaczenia nie moze przekroczy¢ 90m)

Okablowanie obustronnie trwale opisa¢, uzywajac schematu oznaczen toréw kablowych / gniazd wskazanego w
dokumentacji projektowej. W ten sam sposéb opisaé gniazdo koncowe oraz odpowiadajace mu gniazdo na panelu
rozdzielczym w szafie punktu dystrybucyjnego.

Dla nowo wykonanych toréw okablowania wykona¢ pomiary zgodnie z procedura opisang w dokumentacji
projektowej oraz normach branzowych. Wykonawca udzieli zamawiajacemu gwarancji systemowej na
okablowanie strukturalne zawierajacej odrgbne zobowiazanie producenta w zakresie dotrzymania parametréw
wydajnosciowych jakosciowych, funkcjonalnych i uzytkowych wszystkich elementéw i oddzielnie catego system
okablowania wykonanego na rzecz Zamawiajacego przez okres 25lat.

Po zakonczonych pracach instalacyjnych wykonaé¢ prace ogdlnobudowlane usuwajace skutki prowadzenia
instalacji w strukturze obiektu (wypetnienie ubytkéw, naprawy, malowanie)

Pozostate wymagania szczegétowe zgodnie z dokumentacja projektowa

5.3 Instalacja CCTV

System dozoru wizyjnego CCTV wykorzystuje kable okablowania strukturalnego opisane szczegélowo w
punkcie dotyczacym instalacji strukturalnej powyzej (tabele, rysunki przekrojéw, itd.).

Opisane okablowanie do poszczegélnych kamer znajdujacych si¢ w miejscach zaznaczonych na rysunkach
dotaczonych do projektu oraz schemacie ideowym zostanie rozprowadzone zgodnie z opisem zawartym w
dokumentacji projektowej okablowania strukturalnego.Serwer-rejestrator NVR o wysokosci montazowej 1,5 U z
wbudowang pamigcig o pojemnosci 2 TB, ma by¢ zainstalowany w szafie dystrybucyjnej LPD a takze ma by¢
podlaczony do przetacznika za pomoca kabla krosowego. Wszystkie kamery nalezy podiaczy¢é do urzadzenia
aktywnego (przelacznika) znajdujacego si¢ w szafie LPD, ktéry zostal opisany w dokumentacji okablowania
strukturalnego.



5.4 Instalacja Sygnalizacji wlamania

Przewidziano mozliwo$¢ podziatu systemu na dowolna ilo$¢ stref (do 32).

Manipulatory kodowe maja by¢ zlokalizowane tak aby maksymalnie uprosci¢ obstuge systemu przez
poszczegdlnych uzytkownikow.

Centrala alarmowa ma umozliwi¢ dowolne przyporzadkowywanie linii do stref, co daje mozliwos¢
dostosowanie systemu do wymagan uzytkownika. Rozbrajanie kazdej ze stref mozliwe jest dzigki
manipulatorom kodowym oraz klawiaturom strefowym . Kazda z os6b uprawnionych do dostgpu do
danej strefy posiada swdj kod dzigki temu mozliwe jest jednoznaczne okreslenie zdarzen w systemie tzn.:
czas, rodzaj dziatan, osoba. Manipulatory kodowe, obstugujace najwigksze obszary chronione, ktdre
dodatkowo moga by¢ podzielone na strefy. Do obstugi mniejszych obszaréw — domyS$lnie
jednostrefowych mozna zastosowac klawiatury strefowe.

Kazdy manipulator kodowy wyposazony jest w przycisk napadowy. Jezeli zajdzie potrzeba wyposazenia
pracownikow w przyciski nalezy zastosowa¢ radiolinie napadowe podlaczone do ekspanderéw na
poszczegdlnych kondygnacjach. W niniejszym projekcie nie przewidziano instalowania stacjonarnych
przyciskdw napadowych gdyz ich lokalizacja zalezy od organizacji pracy — ta jak wspomniano na tym
etapie nie jest znana.

Charakterystyka centrali - System procesorowy z oprogramowaniem w pamigci FLASH, umozliwiajacy
unowoczesnienie programowania centrali i rozbudowg o nowe funkcje. Nowa wersja oprogramowania
wpisywana jest przez port RS-232 centrali, bez konieczno$ci demontowania jej z obiektu - Mozliwo$¢
zachowania parametréw programowanych przez serwis w pamigci FLASH, dzigki czemu nawet po
odiaczeniu akumulatorka podtrzymujacego pamig¢ ustawien, centrala wraca do ustawien
zaprogramowanych przez serwis. - Mozliwo$¢ dzielenia systemu na 8 partycji i 32 strefy (strefa = grupa
wejs¢). Strefy moga by¢ sterowane przez uzytkownika, przez timery, przez wejscia sterujace lub ich stan
moze zaleze¢ od stanu innych stref. Mozliwe jest czasowe ograniczanie dostgpu do stref. - Mozliwo$¢
rozbudowy poprzez dodanie moduléw rozszerzajacych do 128 wejs¢ i wyjs$¢. Rozproszenie systemu na
moduty ogranicza dodatkowo ilo$¢ okablowania. - Mozliwo$¢ zapamigtania w systemie 192 haset, ktdre
moga by¢ przeznaczone dla uzytkownikéw lub tez mozna przypisa¢ im funkcje sterujace. -
Rozbudowane funkcje jednoczesnego sterowania systemem poprzez manipulatory LCD i podiaczone do
nich komputery uzytkownikéw. Dodatkowo serwis ma mozliwo$¢ sterowania centralg przez port RS- 232
lub przez tacze telefoniczne. Mozliwe jest tez sterowanie pojedynczymi strefami poprzez przydzielone do
nich klawiatury strefowe. - Mozliwo$¢ kontrolowania dostgpu do wybranych stref obiektu poprzez
klawiatury strefowe lub zamki szyfrowe, umozliwiajace kontrole stanu drzwi i sterowanie ryglami
(elektrozaczepami). Kontrola stanu drzwi nie zmniejsza ilosci wejs¢ dozorowych centrali. - Mozliwos$¢
definiowania nazw uzytkownikdéw i wigkszosci elementéw systemu (stref, wejs¢, wyjs¢, modutéw),
dzigki ktérym utatwione jest sterowanie i kontrola systemu oraz przegladanie pamigci zdarzen. -
Monitoring realizowany pod cztery rézne numery stacji (dwie stacje, kazda z jednym numerem
rezerwowym), z mozliwoscia rozdzielenia zdarzen na 8 identyfikatoréw. Oprécz podstawowych
formatéw transmisji, centrala umozliwia monitoring w formacie Ademco Contact ID. - Powiadamianie
pod 16 zwyklych numeréw telefondw komunikatami z syntezeréw (do 16 komunikatéw) lub pageréw
(64 komunikaty cyfrowe). Odebranie komunikatu mozna potwierdzi¢ hastem podanym z klawiatury
telefonu (DTMF). - Funkcja odpowiadania na telefon umozliwiajaca sprawdzenie stanu wszystkich stref
centrali oraz sterowanie (do 16 wyj$¢). Realizowana jest ona po zidentyfikowaniu uzytkownika
(kazdemu uzytkownikowi mozna przydzieli¢ specjalne hasto telefoniczne). - Rozbudowana funkcja
biezacego wydruku zdarzef, umozliwiajaca selekcje zdarzen. Opisy zdarzen sa zgodnie z lista zdarzen
formatu Ademco Contact ID, przez co wydruk z centrali jest zbiezny z wydrukiem ze stacji
monitorujacej. Oprécz tego nazwy wejs¢, modutéw i uzytkownikéw drukowane sa tak, jak je
zdefiniowano w systemie. - Dodatkowa funkcja portu RS-232 centrali sterowanie modemem
zewngtrznym umozliwia nawiazywanie taczno$ci przez typowy zewngtrzny modem. Programowanie
zdalne przez lini¢ telefoniczng i obstuga serwisowa sa w takim przypadku tak samo szybkie, jak przy
programowaniu bezposrednio przez RS-232. - Dodatkowa funkcja portu RS-232 centrali sterowanie
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modemem zewngtrznym umozliwia nawiazywanie lacznoSci przez typowy zewngtrzny modem.
Programowanie zdalne przez lini¢ telefoniczng i obsluga serwisowa sa w takim przypadku tak samo
szybkie, jak przy programowaniu bezposrednio przez RS-232. - Mozliwe sterowanie w oparciu o czas,
dzigki 64 timerom uwzgledniajacym tygodniowy rytm pracy oraz definiowane okresy wyjatkow.
Dodatkowo kazda strefa ma swdj timer (dzienny lub tygodniowy), programowany przez administratora,
zapewniajacy automatyczne uzbrajanie i rozbrajanie. - Utatwione realizowanie niestandardowych funkcji
sterowania dzigki mozliwo$¢ realizowania ztozonych operacji logicznych na wyjsciach. - Pojemna
pamig¢¢ zdarzen (6000), w ktérej oprécz zdarzen monitorowanych zapamigtywane sa tez: dostgp
uzytkownika, uzyte funkcje i inne.

Catlos¢ instalacji systemu sygnalizacji wlamania i napadu nalezy wykona¢ przewodem YTDY 8x 0,5 ,
jako instalacje¢ podtynkowa . Czujniki ruchu PIR jaki czujniki dualne nalezy umieszcza¢ na wysokosci od
2,2m do 3m. Wszystkie linie dozorowe powinny by¢ typu 2EOL — umozliwia to dokladna lokalizacje
ewentualnych uszkodzen badz préb sabotazu. Zastosowaé ekspandery wej$¢ z zasilaczem i rezerwowym
zrodlem zasilania — takie rozwiazanie (system rozproszony) pozwala uniknaé nadmiernej iloSci
okablowania a jednocze$nie zapewnia prostsza obstuge serwisowa. Zasilanie ekspanderéw z rozdzielnicy
elektrycznej. Przy wykonywaniu instalacji nalezy przestrzega¢ przepiséw normy BN-84/8984-10 oraz
wskazéwek zawartych w DTR urzadzen.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogoélne zasady kontroli jakosci robot

Ogo6lne zasady kontroli jakoSci robot podano w ST czgsci architektoniczno — budowlanej, a takze w “Warunkach
technicznych wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych, tom V — Instalacje elektryczne”.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora Nadzoru
programu zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonania robdt, mozliwosci
techniczne, kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie rob6t zgodnie z dokumentacja projektowa.
Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:

organizacj¢ wykonania rob6t, w tym termin i sposéb prowadzenia robot,

organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje,

wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robét,
system proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robét,

wyposazenie w sprz¢t i urzadzenia do pomiaréw i kontroli.

sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych,

YVVVVVVYVYVYYVY

wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

Y

rodzaje i ilo§¢ $rodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw,

sposéb i procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.).

Y

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg jako$ci robdt i stosowanych materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbegdne do pobierania prébek i badan materialéw oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robét z czgstotliwoScia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp w celu ich inspekcji i uczestniczenia w wykonywaniu
pomiaréw.

Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatéw, ktdre
budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wilasnej woli Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybcie;j,
nie pdzniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie zapewnienia jakoSci.

10



6.2 Szczegotowy wykaz badan

Warunkiem koniecznym dla odbioru koncowego instalacji przez Inwestora jest spelnienie wszystkich ponizszych
warunkow:

» wykonanie instalacji w sposéb prawidtowy, zgodny ze sztuka, wymaganiami i obowiazujacymi normami
oraz z zachowaniem estetyki prac;

» wykonanie kompletu pomiaréw;

» opracowanie i przekazanie dokumentacji powykonawczej Inwestorowi;

» uzyskanie gwarancji systemowej producenta okablowania.

Wykonawstwo pomiaréw powinno by¢ zgodne z normg PN-EN 50346 A1+A2. Pomiary sieci §wiattowodowej
powinny by¢ wykonane zgodnie z norma PN-EN 14763-3. Pomiary nalezy wykona¢ dla wszystkich interfejsow
okablowania poziomego.

Nalezy uzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktéry posiada analizy parametréw, wedlug aktualnie
obowiazujacych norm. Sprzg¢t pomiarowy musi posiada¢ aktualng kalibracje/legalizacje (tj. certyfikat
potwierdzajacy dokladnos$¢ jego wskazan, wydany przez serwis producenta).

Na raportach pomiarowych musza si¢ znalez¢ informacja dotyczace ustawien sprzg¢tu pomiarowego (norma, typ
kabla itp.), nazwa mierzonego lacza oraz wyniki pomiar6w wraz z zapasami w stosunku do limitéw z norm.
Kazdy wynik musi by¢ jednoznacznie opisany, jako poprawny lub niepoprawny.

6.3 Pomiary okablowania miedzianego

» Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci miedzianej musi charakteryzowac si¢ przynajmniej V
klasa doktadnosci dla klasy E wg IEC 61935-1 (proponowane urzadzenia to np. FLUKE DSX5000). Analizator
okablowania ma posiada¢ certyfikat potwierdzajacy klas¢ doktadnosci (ETL Verified to IEC Level V);

» Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej facza stalego przy wykorzystaniu odpowiednich
adapteréw pomiarowych specyfikowanych przez producenta sprzgtu pomiarowego;

» Pomiary sieci miedzianej nalezy wykona¢ na zgodno$¢ z ISO/IEC11801 lub EN50173-1:

» Klasa E dla wszystkich toréw transmisyjnych miedzianych;
»  Protokét pomiarowy kazdego toru transmisyjnego poziomego miedzianego ma zawierac:
- mapg potaczen;
- dlugos$¢ potaczen i rezystancje par;
- opOznienie propagacji oraz réznic¢ opdznien propagacji;
- tlumienie;
- NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach;
- ACR-FiPS ACR-F w dwdch kierunkach;
- ACR-N1iPS ACR-N w dwdch kierunkach;
- RL w dwdch kierunkach.

6.4 Pomiary okablowania swiattowodowego

- Thlumienie §wiattowodowego toru transmisyjnego ma by¢ wyznaczone za pomoca reflektometru;
- Przy pomiarze reflektometrem nalezy uzy¢ rozbiegéwki oraz dobiegéwki w celu okreslenia jako$ci wszystkich
zlaczy;
- Kompletny pomiar kazdego dupleksowego toru transmisyjnego powinien by¢ przeprowadzony
w dwie strony w dwéch oknach transmisyjnych dla dwéch witékien (chyba, ze typ zlacza uniemozliwia taka
procedurg):
- od punktu A do punktu B w oknie 850nm i 1300nm (MM);

- od punktu B do punktu A w oknie 850nm i 1300nm (MM).

6.5 Zawartos$¢ dokumentacji powykonawczej

Po zakonczeniu prac instalatorskich nalezy wykona¢ i przekaza¢ Uzytkownikowi koncowemu dokumentacje
powykonawcza, ktéra ma zawierac:

Raporty z pomiaréw dynamicznych okablowania,

Rzeczywiste trasy prowadzenia kabli,

Rysunki z oznaczeniami poszczegdlnych szaf, paneli krosowych i portow,
Lokalizacje przebi¢ przez $ciany i podtogi.

YV VVY
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6.6 Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami i materialami

Wszystkie materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostana odrzucone. Je$li materialy, urzadzenia i aparaty nie spelniajace wymagan zostaly
wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca wymieni je na wiasciwe, na
wlasny koszt. Na pisemne wystapienie Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze uzna¢ wadg¢ za niemajaca
zasadniczego wptywu na jako$¢ funkcjonowania urzadzenia (aparatu itp.) i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za
obnizong jako$c¢.

7  WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU I OBMIARU ROBOT

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaru.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSci rob6t podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukofczenia wszystkich robét. Bledne dane zostanag
poprawione wg ustalen Inspektora Nadzoru na pi$mie. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z

czgstoScia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym
W umowie.

7.1 Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robot instalacyjnych

Dla instalacji elektrycznych robdt dokonuje si¢ obmiaru przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:

» dla rozdzielnic, tablic i paneli: szt., kpl.,

dla osprzg¢tu montazowego w rozdzielnicy: szt., kpl., m,
dla aparatéw montazowych w rozdzielnicy: szt., kpl.,
dla przewodéw, kabli, rur, listew: m, kpl.

dla urzadzen i odbiornikéw energii elektrycznej: szt., kpl.

Y V V VYV

dla osprzgtu montazowego dla kabli i przewoddéw: szt., kpl., m,

8 ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Wykonawca instalacji, w obecnosci Inspektora Nadzoru oraz Zamawiajacego (Inwestora).
Odbidr techniczny polega na sprawdzeniu:

» zgodnosci wykonania instalacji z dokumentacja oraz ewentualnymi zmianami i odstgpstwami,
potwierdzonymi odpowiednimi zapisami w dzienniku budowy, a takze zgodno$ci z przepisami
szczegbtowymi, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

» jakosci wykonania instalacji,
> spetnienia przez instalacj¢ wymagan w wymaganym zakresie.

Pozytywne wyniki powyzszych dziatan sprawdzajacych umozliwiaja sporzadzenie protokotu odbioru.
W trakcie odbioru instalacji nalezy przedstawi¢ nastgpujace dokumenty:

» dokumentacj¢ techniczng z naniesionymi zmianami dokonanymi w czasie budowy,

dziennik budowy,

protokét z ogledzin stanu sprawnosci, polaczen sprzgtu, zabezpieczen, aparatow i oprzewodowania,
protokoty z przeprowadzonych préba badan i pomiaréw

certyfikaty zgodnosci z PN na zastosowane materialy, wyroby i urzadzenia,

deklaracje zgodnosci, aprobaty techniczne na zastosowane materialy wyroby i urzadzenia,
dokumentacje techniczno — ruchowe oraz instrukcje obstugi zainstalowanych urzadzen.

YV VY VY

8.1 Warunki odbioru instalacji i urzadzen zasilajacych
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8.1.1 Odbiér miedzyoperacyjny

Odbiér migdzyoperacyjny przeprowadzany jest po zakonczeniu danego etapu robdt majacych wptyw na
wykonanie dalszych prac.

Odbiorowi takiemu podlegaja m.in.:

kanaty kablowe, bloki, rury ostonowe,
montaz koryt, drabinek, wspornikéw,
ustawienie rozdzielnicy,

obwody zewngtrzne gléwne i pomocnicze,

YV VYV

instalacje o$wietleniowe, gniazd i wypustéw zasilajacych, grzejne, telefoniczne i inne.

Odbidr ten powinien powinien zosta¢ przeprowadzony przez stuzby nadzoru Wykonawcy.

8.1.2  Odbiér czesciowy

Nalezy przeprowadzi¢ badanie pomontazowe czgSciowe rob6t zanikajacych oraz elementéw urzadzen, ktdre
ulegaja zakryciu, uniemozliwiajac oceng prawidlowos$ci ich wykonania po calkowitym ukonczeniu prac.

Podczas odbioru nalezy sprawdzi¢ prawidtowo$¢ montazu oraz zgodno$¢ z obowigzujacymi przepisami i
projektem:

» instalacji wtynkowych i podtynkowych,

» przygotowanie podtoza do montazu kabli i przewodow, tacznikéw, gniazd, opraw oswietleniowych, urzadzen
1 odbiornikéw energii elektrycznej oraz innego osprzgtu.

Odbidr ten powinien by¢ wykonany w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych poprawek lub korekt, bez
hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru czgsciowego dokonuje Inspektor przy udziale Wykonawcy.

Gotowos$¢ do odbioru czgsciowego danego fragment robét Wykonawca zgtasza wpisem do dziennika budowy, z
réwnoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru.

Protokét z odbioru rob6t zanikajacych musi posiada¢ klauzulg zezwalajaca na dalsze prowadzenie robot.
8.1.3 Odbiér koncowy

Odbiér koncowy polega na finalnej i kompleksowej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t objgtych kontraktem,
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartoSci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie potwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy. Inspektor Nadzoru zostanie powiadomiony o tym fakcie na pi§mie.

Odbiér koncowy cato$ci rob6t powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w kontrakcie, po przekazaniu
Inspektorowi Nadzoru kompletu dokumentéw niezbgdnych do dokonania odbioru konicowego. Termin odbioru
koncowego oraz sktad komisji odbiorowej wyznaczy Zamawiajacy.

Odbioru koncowego robdt dokonuje komisja odbiorowa, powotana przez Zamawiajacego przy obowigzkowym
udziale Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokonuje oceny jako$ciowej na podstawie
przedlozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania rob6t z
dokumentacja projektowa i specyfikacja.

W toku odbioru ostatecznego komisja zapoznaje si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikajacych, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupelniajacych lub poprawkowych. W przypadku nie
wykonania w.w. rob6t poprawkowych komisja moze przerwaé odbidr i ustali¢ nowy termin.

Podstawowym dokumentem dokonania koncowego odbioru robét jest protokét odbioru, sporzadzony wg wzoru
okreslonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru koncowego Wykonawca zobowigzany jest skompletowaé i dostarczy¢ komisji odbioru nastgpujace
dokumenty:

» kompletna, zatwierdzona dokumentacje projektowa

» dokumentacj¢ powykonawczg zadania, z naniesionymi kolorem czerwonym zmianami, zaakceptowanymi
przez Projektanta i Inspektora Nadzoru
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komplet specyfikacji technicznych

dziennik budowy i ksiggi obmiaréw

YVV VYV VYV

protokoty komisyjnego odbioru robét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

komplet protokotéw z wykonanych préb, badan i pomiaréw
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty wbudowanych materialéw
komplet DTR, karty gwarancyjne, oprogramowanie itp. dla zainstalowanych urzadzen

PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

9
Podstawa platnosci jest forma ustalona na zasadzie umowy Wykonawcy z Inwestorem dla uzyskania celu
inwestycyjnego.
10 DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1  Normy
» PN-IEC 60050(604):1999 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki — Wytwarzanie,

przesylanie irozdzielanie energii elektrycznej — Eksploatacja

PN-EN 60446:2008 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspétdziataniu cztowieka z maszyna,

PN-EN 50173-1:2011 ,,Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego. Czgs¢ 1:

PN-EN 50346:2009 ,,Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czg$¢ 1:

PN-EN 50173-2:2008/A1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czg$¢ 2:
PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg¢$¢ 1- Specyfikacja i
PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czg$¢ 2 - Planowanie i

PN-EN 50346:2004/A2:2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie zainstalowanego

>
oznaczanie i identyfikacja — Oznaczenia identyfikacyjne przewodéw barwami albo cyframi
» PN-90/E-05029 Kod do oznaczania barw
» PN-IEC 60364 Instalacje elektrycznych w obiektach budowlanych
» ISO/IEC 11801:2011 “Information technology. Generic cabling for customer premises”.
» EN50173-1:2011 ,,Information technology. Generic cabling systems Part 1:
General requirements”.
» TIA/EIA 568-C.2:2009 “Generic Telecommunications Cabling for Customer Premises”.
>
Wymagania ogdlne”.
>
okablowania”
>
Wymagania ogdlne
» ISO/IEC11801:2011 - Information technology - Generic cabling for customer premises
>
Budynki biurowe;
>
zapewnienie jako$ci;
>
wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw;
>
okablowania;
>

metody badan.

» PN-93/E-08390/13 - Systemy alarmowe.
» PN-93/E-08390/14 - Systemy alarmowe.
» PN-93/E-08390/22 - Systemy alarmowe.

czujek.

» PN-93/E-08390/23 - Systemy alarmowe.

czujek podczerwieni.

» PN-93/E-08390/24 - Systemy alarmowe.

ultradzwigkowych czujek Dopplera.

» PN-93/E-08390/25 - Systemy alarmowe.

mikrofalowych czujek Dopplera.

» PN-93/E-08390/26 - Systemy alarmowe.

czujek podczerwieni.

» PN-93/E-08390/51 - Systemy alarmowe.

systemow.

» PN-93/E-08390/52 - Systemy alarmowe.

urzadzen.

PN-ISO/IEC 14763-3:2009/A1:2010 Technika informatyczna - Implementacja i obstuga
» PN-93/E-08390/11 - Systemy alarmowe.
» PN-93/E-08390/12 - Systemy alarmowe.

Wymagania ogdlne. Postanowienia ogdlne.
Wymagania ogdlne. Zasilacze - parametry funkcjonowanie i

Wymagania ogdlne. Préby §rodowiskowe.

Wymagania ogdlne. Zasady stosowania.

Wilamaniowe systemy alarmowe. Ogélne wymagania i badania
Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania aktywnych
Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych

Systemy transmisji alarmu. Ogélne wymagania dotyczace

Systemy transmisji alarmu. Ogélne wymagania dotyczace
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» PN-93/E-08390/54 - Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu
wykorzystujace specjalizowane tory transmisji.

» PN-93/E-08390/55 - Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy tacznosci cyfrowe;j
wykorzystujace telefoniczna publiczng sie¢ komutowang.

» PN-93/E-08390/56 - Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy tacznosci akustycznej
wykorzystujace telefoniczna publiczng sie¢ komutowang.

10.2 Inne dokumenty, instrukcje i przepisy
10.2.1 Inne dokumenty i instrukcje

» Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych (tom V) Arkady, Warszawa
1990 .

> Instalacje elektryczne i teletechniczne — poradnik montera i inzyniera elektryka. Wydawnictwo Verlag
Dashoefer Sp. z o.0.

» Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych. Wydanie IV 1997r.
> Katalogi i karty materiatowe producentow.

10.2.2 Ustawy

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn.
zmianami).

» Ustawa z dnia 24 sierpnial991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U. z 2009r. nr 178 poz 1380) z p6zn.
zmianami

» Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).
10.2.3 Rozporzadzenia

» Rozporzadzenie Ministra Infrastrukury z dnia 12.04.2002r. z sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.U. nr 75, poz. 690 z pézn. zmianami)

» Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terendw(Dz.U. 2010 nr 109 poz. 719)

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz
programu funkcjonalno- uzytkowego (Dz.U. z 2004r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz.U. z 2005 r. Nr 75, poz.
664).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmianami).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004r. w sprawie sposobéw deklarowania
zgodno$ci wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004r. Nr
198, poz. 2041).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004r. w sprawie systeméw oceny zgodnosci,
wymagan, jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodno$ci oraz sposobu
oznaczenia wyrobow budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
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